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4. Jednostka projektowa:

1. Nazwa robét budowlanych

Przebudowa drogi wewnetrznej ul. Polna w miejscowosci Korytow

2. Numer i nazwa specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét

WYMAGANIA OGOLNE

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

KORYTO POD UtOZENIE KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYINYCH

PODBUDOWA Z TEUCZNIA KAMIENNEGO

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO WARSTWA WIAZACA

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WARSTWA SCIERALNA

UMOCNIENIE POBOCZY KRUSZYWEM tAMANYM KAMIENNYM STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

3. Nazwa i adres Zamawiajgcego

Gmina Radziejowice
reprezentowana przez Waojta Gminy
96- 325 Radziejowice
ul. Kubickiego 10




D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmi iniejsze] specyfikacii i (5T)sa konania i odbioru robot d przy e drogi gminnej.
1.2. Zakres stosowania ST
stanowi podstawe realizacji robot na drogach gminnych.
1.3. Zakres robét objgtych ST
ia zawarte w jszée) i obejmuj ogdine, wspoine dia robot objetych cjami i i dia l asortymentdw robot drogowych,
1.4. Okreslenia podstawowe
Uiyte w ST wymienione ponizej okreslenia naledy rozumie w kazdym przypadku nastgpujgco:
141, Budowla drogowa - obiekt nie bedacy L caloéc i s (droga) albo jego cagé iqcq odrebny el k keyjny lub i (obiekt ¥, korpus ziemny, weze).
142 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do nuchu pleszych.
144, Droga - pas terenu do ruchu lub postoju dow oraz r wrazz Ikimi urzgdzeniami Tpr dreniem | ruchu.
145 Droga droga pi przeznaczona do ruchu zadanie na czas jego do i po jego
148, Dziennik budowy — zeszyt 2 i i, i iy organy wydaj; wydany rgodnie igzuj i A, g robét budowl h, stuigey do ia darzen
| okolicznoc zachodzacych w toku wykomywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiordw robdt, przekarywania polecer | innej Nadzoru/ projektu, i proj
148 Inspektor Nadzoru — osoba wy w danych k 'h naj; Ll iu poinformowany jest P E] robot i
149, Jerdnia - @géc korony drogi preeznaczona do ruchu pojazdaw.
1.4.10, Kierownik budowy - osoba preez iona do ki ia rob ido ia w jego imieniu w sprawach realizaci kontraktu.
1411, Karona drogi - jezdnia (jezdnie) 2 lub pasami postoju i i jezdnie.
14.12. Konstrukcja nawlerzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.
1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czedd wykopu, ktdra jest ogr korong drogi | sk TOWOW.
14.14. Koryto - element w]mnuil wmmwmmwmmt
1.4.15. - wszelkie y i ﬁn robdt, rgodne z k Nadzoru.
1.4.16. Nawierzchnia - nmmIuhMmmdommmhlrmmmwmnammlwmmmmmu
a)  Warstwa icieralna - gorna warstwa i poddana bezp oddzialy atmosferycznych.
b) ‘Warstwa wigigca - wmmmhnﬂgmmmsdenhu dbud: lepsze w i ich na
c) ‘Warstwa wyrdwnawcia - warstwa stuiaca do wyrd il e nawierzchni.
d) - dolna czedé chni shsigca do pr auwuiudrdumpdmmmm*a i
) dnicza - gdrna czeéc in wmwwmmwhmwa:mmmm
f dbud - dolna czeét podbud i abok funkcji notnych, funkcje i i pred ‘wody, mrozu i crgstek podiota. Mate rawieraé warstwe mrozoochronng, odsyzajac lub
oddinajacy.
g)  Warstwa mrozoochronna - mmWMnudmbmpﬂnﬂmmranﬁmmmhlﬁm
h) Warstwa odcinajgca - warstwa woelu pr agstek gruntu do warstwy nawierzchni leigcej powyie].
i) Warstwa odsqczajgca - warstwa stuigca do ia wody jace] si¢ do
1.4.17. Niweleta - & | peometryczne na pr )ju w osi drogi
1.4.18, Objazd tymczasowy - droga sp pr i do dz: ruchu pubfi na okres budowy.
1419, Odpowi (bliska) zgodnodc - zgodnosé h robét z dopuszcronymi tols jami, a jedli preedziat ji nie zostat y-1 igtnymi tolerancjami, przyjmowanymi rwyczajowo dla danego rodzaju robot
budawlanych.
1.4.20. Pas drogowy - W!mmﬁmmimmlmmmwmwwnmdmﬁl Z nig i oraz drzew i . Pas drogowy moie rowniei obej ¢ teren iany do rozk y drogi i
budowy urzgdzen ludzii § przed jprzez ruch na drodze.
1.4.21. Pobocze - a&mnvdrmpnmmmmmwmm umieszczenia urzqdzes organizaci i berpieczeristwa ruchu orar do nuchu pieszych, shizgca do oparcia ji nawierzchni.
1422, Podioie nawierzchni - grunt rodzimy lub VP! letacy pod
1.4.23. Podioze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podiota, leigca pod P w celu umatliwienia jecia ruchu = i ¥
1.4.24. Polecenie Inspektora Nadzoru - wsrelkie przez k Nadzoru, w formie =11 b *:Mhﬁmwm&mzmmﬂm.
1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem .
1.4.26. Pr igwzigde b i i lizac ty I lub cath derni: lﬂlmmmﬂlm'mlmhmﬂwmh
1.4.27. Preepust - budowla o pr 1l do aeku, stlaku k rwierzat dziko ych przez korpus drogowy.
1.4.28. Przeszkoda naturalna - element i i w realiracji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek daikich rwierzat itp.
1.4.29. Preeszkoda sutucana - drieko ludikie, i w realizacji zadania g mmvkhddmknlumnuﬂ.hmldumyhlblmmup.
1.4.30. aest ktdra wskazuje lokalizacie, ystyke | wymiary obi
1431 mmmﬂqa rm&vmlmmwuumwwlwmmwmmwmwaﬂuﬂhﬂmhm
1432 Slepy kosztorys - wykat rob6t 2
1.4.33, Teren budowy - teren puz dla mm:&&wimmhﬁnmmwmmmﬂﬂnmmﬁmm
1.4.34, zmnle lane - czgdd 5 b odrebng calodit kcyjng lub 2doing do funkcii H /i h. Zadanie mote polegat na wykonywaniu robét
jal oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
15. o,amwlumvmumh&
jest dzialny za jakodt h robdt, ‘wazelkich na terenie budowy, metody uiyte przy budowie oraz za ich £z i g, ST i Nadzoru.
Li.l.Pnahzalitmbudo\w
w terminie 3 w preekate teren budowy wraz jesli charakter robét to je, ze i p ymi i i i
punhmlhunyﬂllﬂqrnmw
za ochrong punktow i do chwili odbioru bat ki lub zni znaki i utrwali na wiasny koszt.
u&uakummhcpwuiﬁm
Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, i godne 2 w umowy.
1.5.3. Zgodnost robét 2 ST
sTi ¥ dok przez Inspektora Nadzoruy sl umowy, -mhmﬂmewmmmmamnmmmmmmwmmwmmmﬂ
nie moze ywat biedow lub w a o ich wylkryciu winien Nadzoru, ktéry podejmie decyzjg o wpr zmian |
W przypadku rozbieinodd, wymiary podane na pismi od wy ych na odezytu ze skali rysunku.
! roboty | bedq zgodne 2 pr ST,
Danealvmﬂnmw ST bedq uwazane za wartosci nd'-"‘-‘- 5q w ramach okreslonego tolerancji. Cechy iel vkazy dno$t z ¥ iami, a rozrzuty
tych cech nie moga pr
W przypadku, gdymnteﬂmluhmmnkmwmlw:mmﬂmhmmﬂlwmmmhmmmmwbm rialy rostang i innymi, a budowli iwy
ponownie na kosrt Wykonawcy.
ISADWWW
:} Robaty i (.pod ruchem®)
jest ruchu h utrzymania (jezdnie, scieiki ciggi piesze, o bariery i itp.) na ie budowy, w okresie trwania realizacji
at do i odbioru robot.
Preed do robét Nadzoru do z drogi i ruchem, projekt organizacji ruchu | zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy,
‘W zaleinodci od potrzeb i postepu robot projekt i ruchu i byé na bieigco przez Kaida zmiana, w stosunku do nego projektu ji ruchu, wymaga
projektu.
W czasie ia robot Wy i bedzie tia urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla sygnaly, itp., zapewniajac w 1en spos6b bezpleczefistwo pojazdéw | pleszych.
Wﬂm:lmlﬂﬁmﬂﬁuﬁmﬂﬁﬂ-dﬁdlwmwnﬁimd.lllﬁ'\l:hhib’ 2
Wszystkie znaki, zapory i inne Nadzoru.
Fakt do robot obwiesd mdi:h i -spnaﬂ: z Nadzoru oraz przez i ilodciach preez Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych
tred bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice beda mmmmommw
qu!ubuphﬂsl-mmuhdmnhmdq:u&ghqupﬁn!lpﬂyﬁnuhunﬂwﬁnnwv“mm
b) Rubowod\nkminweﬁvcvm
y ca jest igzany do terenu budowy w okresie trwania realizacii k ktu ai do i odbioru bt
k dostarczy, zai je | bedzie ¢ d w tym: porecze, oy sygnaty i maki orat wzelkie inne srodki niezbgdne do achrony robét, wygody spolecznosc i inaych.
w It do drog dla ruchu, ogrodz lub wyrainie armakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
Wiazdy | wyjazdy 2 terenu budowy dia i maszyn prry realizacji robét, W d mwwwawm
Fakt do robat Wy obwiesd pub przed ich w sposab z Nadzoru oraz przez przez Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych
tresé bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadroru. Tablice bedy prrez mmmwmmm
Wrahﬂmmuwdzmmml sig, be jest why W ceng
1.5.5. Ochrona ér v
r.nacl W czasie robot wszelkie praepisy di ochrony & e£0.
wmmmmmimmmmmwymm
a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie ber wody stojacei,
b) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majgce na cel do przep i norm d ch ochrony érodowiska na terenie | wokol terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzer lub ucig? dia os6b lub débr iinnych,

a wynikajgcych 2 nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc wdummamwmkmmwwwm
1) lokalizacjg baz, ukopéw i drog dojazdowych,
2) srodki ostrntrm&d i zabezpieczenia przed:
a) iem zhiornikow | ciekow pylami lub
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami | gazami,
€] modliwodcy powstania potaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa
Wykonawca bedrie przestrzegac przepisy ochrony prreciwpotarowej.
bedzie

v ¥ n sprawmy sprigt przecwpotarowy, na terenie baz pr w pomieszcreniach biurowych w h i pojazdach
Materialy latwopalne bedg skladowane w sposob zgodny 2 przed oséb trrecich.
bedzie 2a wszelkie straty pozarem Jjako rezultat realizacyi robot albo przer personel Wykonawcy.
187 Matenialy ckodhiwse dla ataciania
Materiaty, ktdre w sposob trwaty 53 i nie beda do uiycia.
Nie sig uzycia i ywolujgoych i g o stgteniu wigksrym od




WSzelkie uiy!!dumbdl b wydang prier uprawni pedn kredlajacy brak i tych na i

kiore sq tylko w czasie robét, ammmuummm(mmwm}mmumm wymagan h Jedeli wymagajg tego
wmwmmemmmmmmmmmmw od ych organow
1.5.8. Ochrona wiasnoid publicznej i prywatnej
Wmmmmanmmrﬂmmmnummu !aluejnrurnu' kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz i tych urzgdzen d ie inf ji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich i zapewni wiasci przed e tych instafacil i i w czasie trwania budowy.
Wyinnawﬂmhmquazwpﬂmmhtwmhmm!mmmﬁmﬁlﬂﬂmﬁlptﬂhﬂ!ﬁﬂmnm w zakresie ia instalacji | i i na terenie budowy i powiadomic Inspektora Nadzoru |
mmlmmommrmmmmmtotmmmummm bezrwiocznie Nadzoru i wiadre oraz bedzie z nimi wspo | pomocy
potrzebne| przy doko niu napraw, Wyk bedzie dac za wsrelkie przez jego deiatania instalacji na ziemi i h W h mu przez
Zamawiajgcego.
Jeteli teren budowy priyiega do terencw ¢ 3 bedzie ¢ roboty w sposob i dia dw. Wyh 2a wzelkie w
Dy % s
Inspektor Nadzoru hndunﬂbnuam‘ o pstiich ych i W ich i 4ci | drég Jednakie, anl Nadzoru ani nie
bgdmummwﬂnnhemmu_nhmhﬂm 1 endami iw UMOowY.
1589. obcigren osi poj
Y bedzie sig do ¥ ft nack osi na drogach przy iakow | na i 7 terenu robot. Wykonawca uryska wizelkie niezbedne ia i od wihasci wiadz co
do pi ych wagowo tad (f di i o katdym takim ie bedrie Nadzoru. mmuﬂmmmwmwwmwmm:mmubmm
Pojazdy powodujace nadmierne obcigienie osi nie bada d £ ! fri budowy w obrebie terenu budowy | naprawe dch robdt w ten sposdb uszkodzonych, rgodnie 2

Inspektora Nadzoru,
1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy
Padms rzaﬁuq robét Wykonawca bedzie przestrzega przepisow dotyczacych bezpieczenstwa | higieny pracy.

ma i zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia 2drowia oraz nie jacych viednic fi sanits h
Mkmmum:lmkummmlmﬁkmmﬂmpmmmmw:mmmhmmmlmmmmmwdh ienia bezpi i
Uznaje sig, e wszelkie kosty ) ymaga P egajq odrebnej zaplade i s3 glednis w cenie

1.5.11. Ochrona | utrzymanie robdt
Wykonawca bedrie odpowladal za ochrong nswnumammmnm.mummrmwmwummmmmmmm

MkonmbﬁmuhmwﬂlmwhmnﬂuummaUkmmmwwdlm-wwmmm““ stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jedli W W to na Nadzoru roboty i —“w!‘w&.ﬁwpﬂ tego pol i
1.5.12. Stosowanie sig do prawa i Innvch przepiséw
W i l!stlmé ia wydane przez wiadze centralne | miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyane, ktore s w j k sposob 2 wykonywanymi i bedzie w peini odpowiedzialny 2a
ie tych n podczas robat.
bedzie praw ych | bedzie w peini m wymagaf p énie znakdw mlwwwmwmm—nhﬁcm materialow lub urzgdzen
uiytych lub rwig: 2 mbéll -‘—hquﬁl Nadzoru o swoich diis pr kopie f Wszelkie straty, koszty | wydatkl wynikle
z lub zwigzane 1
ljlﬂ-kdmmlhuﬂénumlzﬂnrﬂwmdwmv‘h
W m|mmmmmmwlmmmmlm bﬁ. ¢ ieni wydania lub
wydania norm i ndewwmhmmmkmnhpmumﬁmhme;wmudvm”mnmq Tub 523 sig do konk knpluhrqlunu moga byé réwniet stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajgce rowny lub wyiszy poziom wykonania nii powotane normy lub przepisy, pod i ia przez Nadzoru. Roinice pomigdzy powolanymi notmami 2 ich proponowanymi
zamiennikami musza byc dokfadnie opisane przez Wy g i Nadzoru do
1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoiciowe, budowle oraz inne lub arc odkryte na terenie budowy bedg uwatane za wiasno$t jest
lnmawm&amlmpmuwn&:momnhmumnwwmwmmmmmmm w Nadzoru po 1 j Wy ustali caasu
wykonania robat i/lub wysokodé kwoty, o ktdrg naledy zwigkszye ceng kontraktowa.
2. MATERIALY
2.1. #rddta uryskania materiaiow
Co najmniej na tydzien przed vk i do robat, v L i Nadroru do i infou je pi irodla wytwarzania,
b wydoby tych iahow jak e odpow bedafi -
Zatwierdzenie partii materialow 1 danego Irédia nie oznacza znie, ie wsrelkie ialy 1 danego irddia wyskajy zatwierdzenie.
d jestdo badan w celu ia, ie hy 2 dopuszczonego frodia w sposob ciggly speiniajq wymagania ST w czasie reafizacji robét.
22 i
iada 1a uzysk od i i whadz na i Gw ze frodel miejscowych wigcrajac w to érodia preez e i jest igrany ¢ 0 i Nadzoru wymag
przed rozpoczeciem ek drodta.
k i vi Nadzoru do zatwierdz raporty 2 badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg ia i selekcii, aktualne decyzje o eksploatacii,
omanaw istracii par i
ponosi ] 1 jak #ow pochodzacych ze frodel miejs v
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, 2 tytulu wydobycia materialow, dzbﬂmjlmhﬂeoiﬂulq w rwigzku 2 do robét.
Humusuudkhdu:wwwkmxmu ykopd i miejsc bedq w haldy i przy zasypee | ywacii terenu po robét.
ystk p P z pon mWWMxmmmwmwmmumm na odkiad odj dnio do wymagan umowy lub wskazar Inspektora
Nadzoru.
thmnhbedzhmttﬂmmmwmmmMamlmwmwammm chyba, fe uryska na to pisemng rgode Inspektora Nadzoru,
smmmmmm i na danym obszarze.
23. nie
nie Aadaj 205tang przez y :mhﬂowfmwm praez & Nadzoru. ledli itor Nadzoru zezwoli Wykanawcy na utycie tych materialéw do innych robot, niz
te dla ktorych zostaly 1o koszt tych zostanie i Nadzoru,
Katdy rodzaj robot, w ktarym znajdujq sig nie zbadane i nie by L nawhmervmhquqzjemm | niezaplaceni
uw-mmmn
JedlisT i rodzaju robotach, domi Nadzoru o swolm zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed ulyciem tego materialy, albo w okresie diuiszym, jesli
hqdnetommehmznwmmwbunlemmmwnmlmmMmmlﬂnvl i e byt poiniej iany bez zgody Nadzoru.
vaﬂmwﬂnmﬂi ihy ly, do dy bedy one uzyte do rabat, byly przed SWojq jakosc i i i i byly do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasoweg bedg brebie terenu budowy w it 1 Mwuuhpmmmmmwmmmwhmwchpﬂnmem przez
Nadzoru,
2.6, Inspekeja wytwomi materialow
Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez inspektora Nadzoru w celu 28 metod z L Probki materialow mogg by¢ w celu ich Wyniki tych
kantroli beda stanowié podstawe do akceptacjl $lonej partil iGw pod wagh jakodd.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie i muszq bye warunki:
a) Inspektor Nadzoru bedzie miat & i pomoc oraz Ow w czasie przepr inspekcii,
b} InspeitmNnﬂmmmmmwm-wm&mmmmm*mm-%%ﬁwm
c} Jeieli produkcja odbywa sie w miejscu nie uzyska dla inspekci | badan w tych miejscach.
3. SPRZET
k Jest A to udy 'maeumguammnwnthﬁhmummmmmmmwmwmwmmmmzm Y ip dp ¢ pod
typow i llosci W ST, lub projek B2 robot, Nadzoru; w przyp braku ustalen w h, spragt byé y | 1aake przez !
Nadzoru,
Liczba i ji sprzetu powinny robdt, zgodnie z w STi L Nadroru.
SpnﬂwmﬂcﬁwﬂﬂmhhMimﬂﬂmﬂrMMIkwhm nie i do pracy. lye 2godny 2 ochrony i isami i jego
Nadzoru kopi ia i badan h, tam gudzie jest to wymagane przepisami.
bedzie sprzgt jak réwnie: fac lub v sprzet nis
Jeteli ST przewidujg moiliwosE wariantowego uiycia spragtu prey i Madzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacie przed ulydem sprzgti. Wybrany spregt, po akceptacji Inspektora
Nadzoru, nie mote byt pdéniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadrenia i ie g J hy ia nowy, zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane | nie dopuszcrone do robot.
4. TRANSPORT
do mﬁummmﬂmmummmw ch i
Llubairodm portu powinna robot zgodnie 2 ket Naﬁauu_wluniﬂﬁwmﬂdﬁwmm
Pmmchumamwuiamnwwmm dotyczgce do na of [ innych p etroy Srodki sportu nie i tych mogaq
byé przez Nadzoru, pod 6 mmmmmmmmmm.
Wykonawca begdzie usuwat na bieigco, na wlasny kosat, wszelkie jego dami na drogach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
K jest odpowiedzialny 1a dzenie robot zgodnie 7 warunkami umowy oraz 7a jakosé materialow | wyk vch robét, za ich 1 i ST, robat przez Wy ®
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
jest yza metody wykonywania robét.
Wykonawca jest odp za di w planie i Y robot. Bledy preez w i robét zostang, usunigte przez Wykonawcs na wiasny koszt.
ia robét lub i éci preer Nadzoru nie rwalnia od i 2aich
Decw)elnspekrmaNadzoru yazqce ak ji lub od i i robét beda oparte na ych w dok umowy, w ST, a takie w normach i wytycrnych, Przy decyzji Insp Nadzoru
uwzgledni wyniki badan materialow i robat, rozrzuty normalnie wystepujgce pray produkei i przy i T wyniki badan oraz inne crynniki wplywajqce na rozwatang kwestig.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okredlonym preez Inspektora Nadzroru, pod grotbha robot. Skutki z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSQI ROBGT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Y jest pr i do Nadzroru, jedli on tego raigda, program zaps ia jakosci. W progr zapewnienia jakosci Wy p ien okredlic, I sposob ia robet,
motliwosd technicne, kadrowe | plan robot j v zgodnie 2 pr ST oraz

Program zapewnienia jakosci powinien zawierat:
a) azest ogoing whlm
organizace wykonania robot, w tym terminy | sposdb prowadzenia robot,
- organizacjg ruchu na budowie wraz 2 oznakowaniem robot,
- spaséb zapewnienia bhp.,
wykaz zespotéw roboczych, ich ifikacje i prrygo Y




- wykaz osab 2a jakodd | v i robot,

- system (sposab § py %) j kontroli i jakotcig wykooy h robot,
- wyposaienie w sprzgt | urzgdzenia do pomiaréw i kontroli {opis lab ts lub Ktoremu zamierza zhecié pr badan),
= mmmmmmm L zapis i nastaw i a takie i korekt w procesie g pr sposob i
forme pr vi Nadzoru;
h]aﬁimthw.ophuhthmmmwm
wykar maszyn | urzadren stosowanych na budowie 1 ich i ymi oraz di i P
- rodraje { ilodt érodkdw transporty oraz urzgdzen do ia | zatadunk spoiw, lepiszczy, kruszyw itp..,
- sposob rabezpieczenia | ochrony tadunkow prred utraty ich W czasie transps
- sposéb | procedure pomiarow | badan (rodzaj i crestotii [ probek, i i spr i dzen, itp.) podczas dostaw A i i wykonywani oinych
elementdw robét,
sposob postepowania z materiatami i i jacymi
S.I.Zlndvhunmllhbkimb&
Celem kontroli robdt bedzie takie ie ich aby osiggnat zalotong jakost robot.
Wanawaiaﬂndpmadamvnpdmkonmmbmlhﬁnﬁd zapewni dni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i it i@ i do prébek | badan
materialéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moie raiadat od Wykonawcy przeprowadrenia badan w celu zademonstrowania, nmmwmxmm
Wykonawca bedzie prreprowadzad pomiary | badania oraz robét z e roboty zgodnie z
co badaniichc iwost §1, normach i wytyanych. W mmammmm1mwwmmmmn' aby ¥ robét zgodnie
7 umowy.
K dostaray i Madzoru d te i spragt ja watng legali zostaly prawidiowo wykalib i odpowiadaj iom norm i pr y badan,
Inspektor Nadzoru bedzie & i ,dnngpdn A laboratoryjmych, w celu ich inspekcii.
Inspektor Nadzoru bedzie pi y pe il ! i IgEnICCia T yinych, spreetu, lub metod Jetel te bedg
tak powaine, Iemo“mnqcupnmemwniumn Nadzoru udycie do robot Idopmdhdommomm‘mm.modawmmﬂtmumwvtnn:wwamnqmmqrz:
20stanie jakosz tych
¥ koszty z i badan i ponasi Wy
6.3. Pobieranie probek
Probki bedq pobierane losowo. Zaleca sie metod probek, opartych na zasadzie, te mogq by 2 dobier do badan.
Inspektor Nadzoru bedzie miet 5 udziatu w probek.
Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki preez do badan wykony ych przez Nadzoru bgdg dnio opisane i w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Na zlecenie Nadzoru bedzie badania tych ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez usunigte lub 2 wiasnej woli. Koszty
tych badan pokrywa tylko w przypadiu usterek; w koszty te pokrywa =Y
6.4, Badania | pomiary
‘Wazystkie badania | pomiary bedq praepr zgodnie 2 norm. W gdy normy nie iek badania w ST, stosowad maina wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przer
Inspektora Nadzoru

Przed przystapieniem do pomiarow lub badah, Wykonawca powiadomi Inspekiora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

6.5. Raporty z badad
bedaie pr Y Nadzoru kopie raportow 2 wynikami badan jak najszybcie), nie painiej jednak nii w terminie 1bo! preed zadania | i h
robét). Wyniki badan (kopie) bedg Nadzoru na wedlug przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6, Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Inspektor Nadzoru jest uprawniony d kontrali, probek i badania w miefscu ich a i i udzielic mu niezbednej pomocy.
ktor Nadzoru, d j vfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniad zgodnoéc i irobotz ST na podstawie wyi badan

jak | wynikdw badan dostarczonych przez Wykonawcs.
Inspektor Nadzoru powinien pobierac probki materialow i prowadzic badania niezaleinie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jeteli wyniki tych badan wylkatq, te raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru opruskwhmk na wiasnych

badaniach przy ocenie zgodnosci materialow | robot z ST. Moie rowniez fecic, sam lub poprzez W P ych lub badan laboratorium. W takim Iub
ych badan | ia probek ione zostang przez
6.7. Certyfikaty | deklaracje
Inspektor Nadzoru dopusdi do utycia tylko te materialy, ktore posiadajg:
: certyfikat na znak te zape zgodnodt 2 kryteriami {lomymi Polskich Norm, aprobat tech oraz wiadciwych i di
z sci lub soi 12
= Polskg Normg lub
- aprobaty techniczng, w preypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, mimqmmmm-phlihﬁmmhmﬂ
W przypadku materialow, dia ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez ST, kaida partia dostarczona do robot bedzie posiadac te w 5posob j &) cechy.
Produkty prremysiowe muszq posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rarie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg przez Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spefniajg tych wymagan bedy odrzucone.
6.8, Dokumenty budowy
(1} Ksigika obmiarow
Ksigika obmiarow jesti je, stanowi dok p jacy na razi faktycznego postepu katdego 2 elementdw rabét. Obmiary robét sig w sposob ciagly w jednastkach prayjetych w kosztorysie | wpisuje do ksiatki
obmiarow.
{2) Dokumenty laboratoryjne
Drienniki Iaborltorvme, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty i recepty robocze i k ine wyniki badan beda gr w formie W progr P ienia jakosci.
Dk te ﬁndﬂmurobél.ufmhvéudnﬂwﬂmn-hﬁnimlmpﬁmﬂm
{3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w p .12
a) na realizacjg 2adania budow

b) protokoly preekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokaty odbioru robét,

a) protokoly 2 narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

{4) Przechowywanie doknmenm budm

Zaginigcie 2d budowy je jego odtworzenie w formie przewidziane] prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze df dla k Nadzoru i iane do wgljdu na tyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine rasady obmiaru robhét

Obmiar wb&lbqﬂbmhhvﬂw 2akres wykonywanych robdt zgodnie 2 ST, w w i
Obmiaru robdt de Nadzoru o 2akresi robot i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
mnlumlmhﬂnﬂumdokﬂq!ﬁom
ek biad lub pr w ilodciach w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwainia od ko robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
piémie.
Obmiar g h robot bedzie pr 2 do celu miesi platnoici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ym w umowie lub przez Wyk i Inspektora Nadzoru.
Tllmﬂnhﬂhnhb&imh&lw
Dhugosci | jnymi bedy poziomo wadhui linii osiowe].
kﬂiﬂmwadhdanwhmbm..»;— agajq tego inacze), mmwm hhmmn&mm&mml.
lloci, ktdre majq byt obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilog 2godnie z
73.Ummhllpr&¢mmhmﬁv
ia i spragt pomi; V. wmmm-mmm\umwm
Ur i sprzgt py y zostang prez te lub sprzgt badan h to Wyk bedzie posiadat waine
ystki d. pomi bedq przez W utrzymy wwmwb.wummemwﬂ.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przep przed czeéclowym lub b robat, a takie w przypadk diursze) y w robotach
Obmiar robét ranikajgcych przeprowadza sig wcnd! ich wykonywania,
Obmiar robot 2akryciu dza sig przed ich zakryciem.
memmlaumnmwmnhmmmnwmlw
Wymiary sk lub ici bedg karcie ksig?ki obmiarow. W razie braku miefsca sthice mogq by wi formie oddzi do ksigiki cbmiaréw, kidrego

W2Or 20stanie uzgodninﬂv 2 Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleinoéd od ustaler odp ST, roboty podiegaj ji etapom odbioru:
a) robét i ul zakrydiu,

b) odbiorowl cresclowemu,

<l odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajgcych | ulegajgcych zakryciu

Odbidr robét zanikajgoych i ulegajgoych zakryciu polega na Mmmlhﬁwmm-mmrm nlqmzﬂnﬂu.

Ddbidr robot zanikajycych | ulegajacych zakryciu bedzie w czasie umozliwiaj postepu robot.

Odbioru robot dokanuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosé danej czesd rob6t do odbioru zglasza Wykonawca Inspektorowi Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie poinie] jednak nii w ciagu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakodt i ilodé robot ulegajqcych 2akryciu ocenla ktor Nadroru na komplet wynikdw badan yinych i w opardiu o pomiary, w k iz ST
8.3. Odbidr czeiciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie flodci | jakosd $ci robét. Odbioru i robét sig wg zasad jak przy odbiofze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadroru.

8.4, Odbiér ostateczny robdt
B.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot




Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie ia robdét w odni mummlm

Catkowite i robét oraz g do odbloru bqwu wpiser budowy 2 na piémie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr robét nastapi w terminie w dok mm Iﬂa:nndnll vierdzenia preez Nadzoru robét i ds 6w, o kidrych mowas w punkcie 8.4.2.

Dduummwamrowdamamhb prrez éci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny na ynikdw badan i
i ocenie wi joraz i robét 2 ST.

Wtoﬁumwmmmuwbﬁ\kmupupumﬂqlmﬁlxhmm-mmm i zakryciu, w zakresie wy ia robot iajgcvch i robot popr ¥

W przyp: robot ych lub robot wykonc komisja Vi e i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Wpr;vpndknmdmnhpﬂﬁkmisjq,uhknﬁwwmnwhmﬁlu odbiega j STz tolerancji i nie ma wplywu na cechy jne obiektu i

ruchu, komisja dokona petrgcen, 3c p wartoié wyk robot w ku do wymagan przyjetych w dok ch umowy.

BA4.2.D do odbioru

P do odbiot robét jest protokél odbioru robot WE wW2ory przez

Doudbwm Jest dok

1. recepty | ustalenia technologiczne,

2 kesigzki (oryginaly)- jesli

3 wyniki badan 4 ,,,.uwxs‘r

4. Muraqemmmhhcznmkﬂv inoéci ol ch zgodnie 2 5T,

W przypadku, gdy wg komisfi, roboty pod privgo ‘beda gotowe do odbioru estatecznego, komisja w porozumieniu z yinaczy termin odbioru robét.

Wszystkie 2arzadzone przez komisje robaty lub i WE WZOoTU

Tmlnwhmwmimwﬂmm

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie robdt z wad stwierd) ch prry odbiorze i kresie
Odbiar bedzie na Y obiektu 2 iem zasad w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg jest cena L preez A ustalong dla danej pozycj kosztorysu lub cena za wy ({

Dia pozycji mmtmlmpmm-mmmmm
Czn-mmmmmmmmwlw ia | badania 5ie na jef dia w ST,

Ceny jednostk Iublmﬂlv rabét beda obej v
- i qwrazz kosztami

- wam:mwmmmﬁnwmzuumiuhw ubythdw i transp na teren budowy,

- wartosé pracy sprrgtu wraz 2 towarzyszqcymi kosztami,

- koszty podrednie, 2ysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie * obowigrujgcymi przepisami.
Do cen mmmm nie naiezy Mlmtpodlﬂm VAT.

9.2. Wi ki D-M-00.00.00

Kosttdmosamnia*damml\mnkdwmwwvlwwnuﬂmm:mnwhwn-uwm“ i stkie warunki W ww, a nie w kostorysie.

9.3. Objardy, pnlhuvlmlnzhmﬂm

Koszt i i ruchy drid

(a) p oraz b Nadzoru | odp ytuciami projektu ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu owi Nadroru | dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych 2 postepu robét,

(b} e tymc e ik ia i ia zgodnie 7 lami bezpieczenstwa ruchu,

(c)  oplaty/drieriawy terenu,
d) prmummlm tereny,

(e}  konstr ramp, chodniké ow, baries, i drenaiu,

n wmmmmmuudnﬁokvm

Koszt utray TR

(a) P praykrycie i ' k plonowych, poziomych, barier i Swiated,
) ¥ sci ruchu publi

Koszt likowi jazdow/przejazdow | i ruchu

(al ow |
(b}  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
L Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity 2 2003 r. Dz. U. Nr 207, poz. 2016 2 painiejszymi zmianami).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( tekst jednolity z 2004 r. Dz. U. Nr 204, poz. 2086 z poniejszymi zmiana

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSOOWYCH

L ZESC OGOLNA
11 Puldmbtss‘l
Pr fi tachnicznej (SST) & ia | odbioru robat zwi hz i iem trasy drogowe i je] punktow wysokosciowych.
1.2 Zakres stosowanta SST
Zakres stosowania 55T jest zgodny 1 ustaleniami zawartymi w OST 0-00.00.00. .Wymagania ogéine” pkt. 1.2
13. Zakres robot objetych 5ST
Ustalenia zawarte w ffikaci dotyczq zasad robat z 4 i maj i na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej i jej punktow wysokofciowych w planie | w profilu.
1.3.1. Odtworlﬁﬂraﬂlwnkmwmmasdmvd\
W zakres robot pomi; ych, zwigzanych 2 i wawnpunkmmmdcmmm
sprawdzeni Rg! mrﬁh 0 trasy | punktow

= L i trasy [} osi),

- ych punktow £ ¥ roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w spasob trwaly, ochrona ich przed oraz w sposdh e |
14, Okreslenia podstawowe
1A.1.  Punkty gidwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczathowy i kofcowy

punkt trasy.
142 sleni 53 7godne 7 obow ipowiednimi polskimi iiz

i w OST D-00.00.00 ogdine™ pkt L4,

15. Ogdine wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt L5,
2 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW BUDOWLANYCH
21, Ogéin ia o
Ogédine ia di ¢! atow, ich pozyskiwania i ia podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 2.
222 Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gi trasy nalezy C pale i x_ i MMWMMMWManMOMM
Pale drewniane umieszczone poza granicy robdt zi ych, w ie punkiow trasy, powinny mie¢ érednicg od 0,15 do 0,20 m | diugoéc od 1.5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych mmmmmmkmumﬁummmmmm,-mmmmmwwmm bolce stalowe srednicy S mm | diugodci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mumoﬁmUﬂmrmhﬁim

w dku braku mozliwoici u wg propozycii po dia tych rozwi Nadzoru.
3 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTY(ZACE SPRZETU | MASZYN DO ROBOT BUDOWLANYCH
ERS Ogodine wymagania dotyczace sprigtu
nglmwmganhdowaaamqumnuwoﬂnmmm Wymagania ogéine” pkt 3.
Sprzet pomiarowy
Dondtworunh ¥ mwiw...um kodci h naledy & jacy spragt:
teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczhi,

o taty,

- tasmy stalowe, szpilid,
Sprzgt do Trasy d } 1 je) punkidw wysokodclowych powin & i i scl pomiary.
4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1 Ogdine wymagania dotycrace transportu
Ogdine wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-00.00.00 . Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2, meimm
Sprzeti trasy moina di
43 mummom
Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportu powinny spefniac wymagania podane w 0ST-D.00.00,00 ,Wymagania ogéine” pkt. 1.5.9.i 4,
L 1 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1 Ogdine zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST 0-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.




5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny. byt wyk 2godnie 1. i GUGIK {od 1 do 7).
Prred prry do robat prrejaé od dane i punktow g ¥ mwm
W oparciuo riaty di przez prieprowadaié i pomiary wytyczenia robét.
Prace pomi pawinny by przez osoby i e kwalifikacie | hen
kaomwapwhunmlymmilstpdnm'mmlwWomwmnmmmmmm)mwmnmmmmmlomnmm.
vlvmﬂmpuwmm:rmgdmmu ji projef 'j 54 godne ‘.umqiqndrqumh ych w cji
P ¢ o tym terenu w takim rejonie nie powinno byd mul i der.niplm Nadzoru. ynikajgce 2 réinic

r!qdrrvchwenu w doks il proj lmmw:hmmml akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wyl na koszt I Mmm.iernhwvmdaﬂ:mw
takim przypadku obcigiq Wykonawce.
Wszystkie roboty, kidre bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byt rozpoczete prred zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez inspektora Nadzoru.
Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byt w jace w sposdb wyrainy i ystykg i i tych Forma i wzdr tych oznaczeri powinny byt
zakceywmne przez Inweum Nadzoru.

lest ody Iny za ochrong ich punktéw p yeh i ich w czasie trwania robét. Jeteli znaki pomi ' przez z0stang preez Wy lub wskutek zaniedbania, a
ich i )en doﬂalszegow mmzmmmmuwm

sth lizacji robot naledy

s.LL Sprawduni!mmlnh wnmmwmlmmmmm
Punkty wi t Trasy i inne p y gio: poy v by yciu pali ch lub stupkow atakde dao pi i P yeh icq robat

fodé '-nﬂ-,-"-nlenmepmmsmln.
Zamawiajacy powinien zaloiye robocze punkty wysokodciowe (repery robocze) wadiud osi trasy drogowej, a takie przy kaidym obiekcie infynierskim.
MﬂwﬂaMm%r:mmlmmmmmMummmWWM m-mmimmmmmm zﬂdnleodieplwlmuncl

Repery robocze nalery zatofyc poza gr 3 trasy i nmmmmwmnahmm wrdhui trasy j. O ile brak
umwmmmmmmnmm ych lub grubych dzonych w gruncie w sposab wykdl przez Nadzoru.

Raedne reperow robocrych nalety okredlad 1 taky doktadnodcia, awmﬁmwmwmzmbﬂmmmmlmm stosujge e w i do reperdw pan yeh,

Repery robocze powinny by¢ w zenia, wyraine i nazwy repery | jego rzednej.

5.22. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalety wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane przez pray wy siedi p [ albo innej osnowy flonej w dok ji
projektowej.

04 trasy powinna byé w punktach ychiw posrednich w odlegiodci zaleine] od charakterystyki terenu i trasy, lecz ni dziej niz co 50 metrow.

nd:rlw w stosunku do dokumentacji projektowej nie mote byc wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy naledy wyznaczyc 2 dokladnodcig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalefy uivt materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wowezas, gdy Wykonawca robdt zastapl je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicy robdt.

5.23. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wy e m:ﬂ\rikﬂnlmpmm"lmlolmﬁnh[nﬁwmbm} zgodnie 1 dokt )i orazr w miejscach dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w
Do wvznmanh ll’mdll naﬂieudml jezdnl nalety smmat dobize Mdonne oznakowanie. Odleglas¢ miedzy nalety ¢ do terenu oraz geomeltrii trasy drogowej. Odleglo$t ta co najmniej powinna

Wymmgmﬂjawpwmnm musi umodliwlaé wykonanie nawierzchni o ksztalce zgodnym z dokumentacly projektows.
5.2.4.

Dia kazdego 2 yeh nalely wy ¥é jego wterenie poprrez:

b) ytyczenie punktow ilaj ¥ (kontur) obiektu, wmwmlmmmnm
mostow i doks § powinna rawierad opis ¥ tych
Poluzenlz obiektu w planie naledy okredlic 2 dohhdnwdq okreélong w punkde 5.2.2.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Ogolne zasady kontroll jakosci robét

Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2 Kontrola jakodci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2 odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych naledy prowadri¢ wediug ogolnych zasad okredlonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1.2,3,4,5,6,7) zgodnie 2 wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

T WY DOTY(ZACE i oBOT
7.1, Ogdine rasady obmiaru robét
Ogélm z2asady obmiaru robét podano w OST D-00,00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
Jednostka obmiarows
I q jest km ) odtworzane] trasy w terenie. Obmiar robdt obejmuje:

- sprawdzenie punktow glownych osi trasy | punktow wysokoiciowych;

- uzupeinienie punktow gldwnych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych yiy p o ych 2godnie 2 d ia proj i pek Nadzoru.

8. 0ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Ogoine zasady odbioru robét

Ogoine zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2, Sposdh edbioru robét

©dbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie na pod: szkicow i dai pon lub zk dezyjne], kidre dklad: Nadzoru.

9. ROZLICZENIA ROBOT
9.1 Ogdine i
Ogéine wymagania dotyczice podstawy platnoéci podano w OST D-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 9.
92 Cena jednostki cbmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdrenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy | punktow wysokosciowych,
je os! trasy .
- punktdw

z
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed i i ewentuaine odtworzenie.
9.3, liaba

]l liczba i vch zostala w robot w
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST

(55T} na podstawie ogdine] specyfikacji OST), 53 i odbioru robét 7 koryta
cj [S5T) jest jako i y prey decaniu i i na drogach gn
1.3, Zakres robot objetych ST

zawarte w P dotyczy 2asad. prowadzenia robot rwig 2 koryta do ulazenia
MMM

sq 2godne 2 ig2uj dpowiednimi polskimi i w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 1.4,
u.mmwmmmm
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogoine® pkt 1.5.

1.2. Zakres stosowania 55T

2. MATERIALY
Nie wystepujs.

3. SPRZET
3.1. Ogéine
Ogéine wymagania dotyczace spragtu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprigt do wykonania robdt
¥ przystgpujgcy do wyk ia koryta | profil podhhpmimmsq iliwodcig k gpujgcego spragtu;
- réwniarek lub 2 ukodnie i nspekts Mﬂmmolzmddémmbmi podioéa 1 z p dle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow :I'atycmvcﬂ mh'acmdl Iuh prIh‘ltvhvch
sprzgt ni B vplywu na wosci gruntu podioza.

4.1. Ogdine
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymaganis ogoine” pkt 4.

4.2. Transport materfatéw




transporty podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, 0-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine rasady wykonania mbdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdlne® pkt 5.

5.2. Warunki prrystapienia do robot

¥ powi ic do koryta oraz ia | dioza bezps przed robét zwi; z iemn warstw L i d koryta oraz profilowania
| 2ageszczania podiota, jest moiliwe wylqcznie za zgody Nadzoru, w kach ycrny

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym | zageszczonym podiozu nie moie odbywad sig ruch bepod o 2 wyk iem pierwsze] warstwy nawierzchnl.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaitowania koryta w planie | profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiac w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob przez Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno iliwiac lub linek do wyty ia robat

w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metraw.
Rodzaj sprzgtu, a w szazegdlnosc jego moc nalely dostosowad do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzone s3 roboty | do trudnosd jego odspojenia.

memmwmmtm;wnommmmumuﬂmm ummmmmm-mm.wanmmw y musi by¢ zaak przez Nadzoru.
Grunt jony w czasie koryta y 2godnie 7 j i SST, tj. w nasyp lub odwi modkuwmmuuﬁmpnulmvdmmnm
Profilowanie i zaggszczenie podiota nalely wykonaé andnbet mioﬁmﬂmm: wpkt 5.4.
5.4, Pr i podioia
Przed przystgpieniem do profilowania podioie powinno by £ i
Po oczyszczeniu powierzchni podioia naley sprawdzic, cry istnieface rzedne terenu po pr pr ch podioia. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyisze nid
projektowane rzedne podioia.
leieli powyiszy warunek nie jest speiniony | wystepujg zaniienia poziomu w poﬁhtu do podioze na 3 praex Nadzoru dowiei¢ dodatkowy grunt speiniajacy
wymagania obowiazujace dla gorne]j strefy korpusuy, w ilosc k jdo g2 rzednych | zagedcic warstwe do uzyskania wartodcl wskainika zageszczenia, okredlonych w tablicy 1.
Do profilowania podioia nalezy ¢ ré Sciety grunt vinien by¢ w robatach lub w inny sposob zaakceptowany przez inspektora Nadzoru.
dnio po pr podioza nalety apic do jego podioia nalety do hads nie mniej od podanego w tablicy 1. nalety okreslac zgodnie z
BN-77/8931-12 (5]
Tablica 1. Mi Ine wartosci ia podioia (1)
Minimaina wartos |, dia:
Strefa ‘Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki Ruch mniejszy
i bardzo cigiki od cigtkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 103 1,00 1,00
Na giebokosdi od 20 do 50 em od powierzchni podiota
1,00 1,00 0,97
W przypadku, gdy gruboziaristy material tworzacy podiofe iliwia pr drenie badania ia, kontrole lia nalety oprzed na metodzie obcigien plytowych, Naleiy okredlic pierwotny | wtarny modut odksztalcenia podiota
wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego | pierwotnego moduh nie L €22
Wilgotnost gruntu podioia podcras zageszczania pawinna byt rowna wilgotnosd optymalnej 2 toleranciq od -20% do +10%.
5.5. Utrrymanie koryta ommmﬂbwlm i zagesiczonego podioia
Podioze (koryto) po il byé utrzymywane w dobrym stanie.
leteli po iy robot rwigz padiota nastapi preeswa w i Wk nie-p do ia warstw to on podiote przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przykiad przez rorb:e«ie folil fub w Innvﬁpnsﬁh zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
leteli wyprofilowane | zaggszcone podioie uleglo todo kolejnej warstwy moina przystapic dopiero po jego naturainym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza inspektora Nadzoru oceni jego stan i zaleci wy h napraw. Jezeli ito wskutek ¥ Y. to naprawe wykona on na wlasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogdine zasady kontroli jakodci robét
Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Crestotliwoéé oraz zakres badan | pomiaréw
Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw dotycigcych cech geometrycznych i ia lkoryta | wyprofil podioia podaje tablica 2.
Tablica 2.
(o1 oraz zakres badad i pomiarés Roryta i wy podioia
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimaina czestotiiwosé
i pomiaraw badan i pomiardw
p Szerokosc koryta 10 razy na 1km
2 Rownosc podiuina co 20 m na kaidym pasie ruchu
3 Réwnnh‘.Emeﬂna Wrﬂ na 1 km
4 spadki poy 1 10 razy na 1 km
5 Rigdne wysokoiciowe €0 25 m w osi ni i na iach dia autostrad | co 100 m dia
5 e oslw plarie 0 5 m w o jedin | na o krveedhiach dla sutostiad | dtog ekspresowych, co 100 m dia pazostaheh drc |
Zageszzenie, wilgotnodd gruntu podioia WZMmmmdmlmhrm&hamm!mmmmm
-)mmmmﬂmkmmmwmmwwmmmmﬁww glownych lukéw poziomych
6.2.2. Szerokost koryta (profilowanego podioia)
Szerokosc koryta i profilowanego podioza nie mode roinic si¢ od szerokosd projeklowanej o wigcej niz +10 cm i -5 em.
6.2.3. Rownosc koryta (profilowanego podioza)
Nierdwnosci podiuzne koryta | pi podioia nalefy mierzyé 4 4 faty zgodnie 2 norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne naledy mierzyc 4-metrowy fatg.
Nieréwnoéci nie mogq preekraczaé 20 mm.
6.2.4, Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioia powinny byé zgodne 2 d projektows 7 tok A £0,5%.
6.2.5. Rzgdne wysokoicowe
Réinice pomig $ci koryta lub wyp podiota i reednymi projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
04 w planie nie mote byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiece] nit + 3 cm dia autostrad | drog ekspresowych lub wiecej niZ + S an dla pozostatych drog.
6.2.7. Zagesiczenie koryta (profilowanego podioda)

ia koryta i mdhuwmnm;au-mm1u[51m i hm‘mtuejnvm d wtnbllcv!.
Jeidli jako ium dobrego ia stosuje sie wartasd ia, to wartosé o h ych zgodnie 2 norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna byt wigksza od 2,2,
‘Wilgotnost w czasie zageszczania naleiy badac wedlug PN-B-06714-17 [2]. memwhupwmbwmmmmupmndmummw -20% do + 10%.
6.3. Zasady koryta (p )
wms:luewmnmmmmuunwmmhmmwmwmumm pr priez ie do co najmniej 10 cm, wy ip lie. Dodanie nowego
iatu bez warstwy jest

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m’ (metr kwad v) i ego koryta.

8. 0DBIOR ROBOT

Dgdine zasady odbioru robot podanc w OST D-M-00, mm.wmmnﬂ ogaine” nil&

Robaty uznaje sig za 1godnie 2 jap SSTi K Nadzoru, jezeli ie pomiary | badania 2 zachowaniem tolerancji wg punktu & daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogé PPN

Ogdlne'—ummia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ koryta obejmuje:

- prn:e i roboty przyg

- gruntuz na poboczel

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe | odwiezienie na odkfad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podiota,
- zageszczenie,




- utrzymanie koryta lub podioia,

- pr i badar lab yinych, rfikacji zne).
10. PRZEPISY ZWIAZANE
55 PN-B-D4481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2 PN-/B-06714-17 Y Badania.
3. BN-54/8931-02 Drogi [/ moduby i podiota przez obdi; piyta
4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i faty
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
SPECYFIKACIA TECHNIGINA
D-04.04.04
PODBUDOWA Z TEUCZNIA KAMIENNEGO
1. WSTEP
L1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] ogolnej specyfikaci techniczne] (5T) sg wymagania dotyczace wykonania | odbioru robot hz i dbuddw z tlucznia
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja technicana (ST) stanowi dok yi v przy zlecaniu | realizacji robét na drogach gminnych.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotyczg zasad dzenia robdt z ! 7 thucznia
P g 2 thucznia y je sig, 2godnie 2 ustaleniami z Inspektorem Nadzoru, jako:
- podbudowg pomocnicza,
- podbudows zasadniczy.
1.4. Okredlenia podstawowe
141 2 tucrnia creéé konstrukeji nawierzchni skiadajaca sie z jednej lub wigce] warstw nosaych z thucznia i Klifica kamiennego.
1.4.2. Pozostale 3 1godne 1 polskimi iz w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine™ pkt L4,
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robdt
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt L5,
2. MATERIALY
2.1. Ogdine 5
Ogolne dotyczgce ow, ich i podano w ST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiaiow

ymi przy wykony y 2 tlucznia, wg PN-S-96023 [9], sg:
- kruszywo tamane rwykle: thuczen | kliniec, wg PN-B-11112 [8],
- woda do skropienia podczas walowania | klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wyk: ia nalezy uzy¢ jace rodzaje kruszywa, wediug PN-B-11112 [8]:
- tuczen od 315 mm do 63 mm,
= kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do kinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inspektor Nadzoru moie dopudci¢ do podb inne rodzaje wybrane spoérod wymienionych w PN-5-96023 [9].
Jakosdt krusrywa powinna byé zgodna z wymaganiami normy PN-8-11112 [8], okredlonymi dia:
- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnicze],

- Klasynim - dia podbudowy pomocnicze].
Do jed veh podbudéw lub podbud dnicze] nalety ¢k gatunku co najmniej 2.
W ia dia ¥ iono w tablicach 1 i 2 niniej /]

Tablica 1. Wymagania dla tucznia | kiinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp.
Wiadciwosci Klasali Kiasa lll
1 Scieraina$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7):
a) po peinej liczbie cbrotow, % ubytku masy, nie wiecej niz:
= w tuczniu 35 50
- w klificu 40 50
b) po 1/5 peinej iczby obrotow, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po peinej liczbie obrotdw, nie wigcej nit: 30 35
2 Nasigkliwo$(, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigcej nit:
) dia kruszyw ze skal magmowych | przecbraionych 20 30
b) dia ze skal osad 3.0 5.0
3 Odpornodé na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [S], % ubythu masy, nie wigcej nii:
a) dla kruszyw ze skal magmowych | przeobraionych
b) dia kruszyw ze skat osadowych 40 100
50 10,0
4 Odpornosc na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [S] i PN-B-11112 [8], %
ubythku masy, nie wigce] niz:
- w klincu 30
nie bada sig
- wthiczniu nie bada sie nie bada sig
Tablica 2. Wymagania dia thucznia i kiifica w i od warstwy y i, wg PN-B-11112 [8]
Podbudowa
Lp Whadciwosc lub
M 2asadnicza
1 Uziarnienle, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartode ziarn mniejszych nii 0,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej nit:
- w thuazniu 3 4
- w kliicu 4 5
b) zawartoi frakeji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:
- w tuczniu | w Klificu 75 65
¢} 2awartosé podziarna, % m/m, nie wigcej nii:
- w tluezniu | w idincu 15 F-
d) zawartosc nadziarna, % m/m, nie wigcej nit:
- w tuezniu | wklincu 15 20
2 Zawartosé zanieczyszczen obeych, wg PN-B-06714-12 [1], % m/m, nie wigcej nii:
= w tuczniu i w idifcuy
0,2 0.3
3 Zawartodé ziam nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], % m/m, nie wigce] nif:
- w Huczniu
- w kliricu 40 a5
nie bada sig nie bada sig
4 y A organi barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:




- w thuczniu | w Klificu, barwa cieczy nie clemniejsza
niz:

WZOrcowa
2.4. Woda
Woda uiyta przy wy i i y maie byé lubz i bez specjalnych wymagan.
3.SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w 5T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wy do 1 Hucznia kamis inien wykazac sig zliwasciy ki ia z ji spregtu:
a) rowniarek Iub ukhdmk kruszywa do rozktadania thucznia | kfifca,
b) do Mirca,
c} walcow mmmmammmmn
d) walcow wibracyjnych lub wibr ¥ ch do ki kruszywa grubego
klincem,
e) szczotek do igcia nadmiaru klinica,
fi walcow ogumionych lub stalowych gladkich do hmimqn do"ﬂrnm,
8 przewoinych zbiornikéw do wody pr wody.
4, TRANSPORT
4.1, Ogdine wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa moina prrewozié dowolnymi érodkami transportu w kach ieczajgcych je przed zani i i 2 innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robdt
Ogédline zasady wykonania robét podanc w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Praygotowanie podioia
Podfoie pod podbudows tHuczniowa powinno spetniac wymagania okreslone w ST D-04.01.01 .Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioia”.
Podbudowa tluczniowa powinna byt uloiona na podioiu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoi pod 4 powinna byc uloiona warstwa oddnajca lub wykonane
ulepszenie podioza.
W przypadku igdzy warstwy Y i spoistym gruntem podiola warstwy odcinajace] albo ej inien byt warunek i czgstek yrazony wzorem:
Dis
<15
dBS
gdzie: Dy - wymiar sita, przez ktore przechodzl 15% ziarn warstwy odcinajace| albo odsyczajace),
ds - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podiota.
Podbudowa powinna byt wytyczona w spassh umoiliwiajgoy jej wykonanie wediug zalecen Nadzoru, z jami i W P specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania podbudowy powinny byé wezednie] przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny byt umimwoﬁmmmﬂachmmdoodaod lub w inny sposch zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rormieszczenie pnlim lubupﬂek powinno ow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych nii co 10m.
5.3.
Minimaina wbost vumwv podbudowy 7 thucznia nie moie byé po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiary najwigkszych ziarn thucznia. Maksymalna grubosé warstwy podbuds po iu nie mote 20 em. Podbudowe o
gruboséci powyie| 20 cm naledy wykonywat w dwach warstwach.
Kruszywo grube powinno byé W warstwie o , przy utyciu ukiadarki albo rowniarki. Grubos¢ warstwy luinego ywa powinna I:vému ihn:njej i grubosé p oy
Kmstvwngmbepo pcwmnowtp-, dwoma przeficiami walca y ), o nacisku jed! nie mnief niz 30 kN/m. kroju daszk powinno uqod‘ dzi |

sig pasami podhuznymi, czesdc awu«mmmll a ‘spadiu powinno qndddn!jkquﬂ:przmngmml podiuinymi, czesciowo
nakhdtucvml sig, w kierunku jej gérnej krawgda
W przypadku wykony i po pray i ywa grubego naleiy rotloiyé krustywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do rageszczania naledy udy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, aiboamowq kg o nacsku o najmniej 16 kN/m’. Grubosé warstwy lumem kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby warstwy yws grubego zostaly
wypetnione kruszywem drobnym., Jeieli to konieczne, operacje L g0 nalety p ¢ af do chwili, gdy ywo drobne przestanie penetrowaé warstweg kruszywa grubego.
Po iu caty nadmiar ¥ ndetvmq:zpu!hdmnm&-mhi.ahmhmmmh@:mhnﬂpﬂﬁuﬁdﬂed!hﬁmm
Nastepnie warstwa powinna byt przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem w celu d ¥ w czasie
5. 4. Ummnh podbudowy

a przed uh nastepnej warstwy, pmmmmwmuwdohwm Jedeli a bedzie wy f, 72 zgody i Nadzoru, gotowy e do ruchu to jest

mpuvmcwst:ﬂtie kodienia p Y przez ten ruch, Koszt z i obcigia W robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakodci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoici robdt podano w ST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2, Badania preed przystapieniem do robét

Przed pr ieniem do robot Wyki i Mmcbdmnhmywmhwﬁnmmm&!lpmﬁwﬁmhﬁlw Nadzoru w celu akceptacii.
Badania te powinny j ¢ wszystkie wi ¥ w pkt 2.3 i tablicach 11 2 niniejszych ST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwoéd oraz zakres badan | pomiarow

Czestolliwost oraz 2akres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Crestotliwosic oraz rakres badan przy budowie podbudowy 2 thucznia kamiennego

Caestotiiwost badah
Maksymalna po-
e Wissctiglalinis tacet Minimaine f#okci badsii na wierzchnia podbs-

dziennej dzialce robocze| dg na g Ino badanie !m‘

Uziarnienie kruszyw

2 obcych w ¥ z 600
3 T W kruszywd
4 Scierainoét kruszywa
5 Nasigkliwodé kruszywa 6000
6 Odpornosc kruszywa na dziatanie mrozu i przy kaidej zmianie irodia pobierania materialéw
7 e 5 § oegani
6.3.2. Badania wiatciwoic kruszywa
Probki naledy pobierac w sposab losowy 1 rozioionej warstwy, prxedlq zageszazeniem. Wyniki badan powinny by¢ na hi:hm wnehszm Inspektorowi Nadzoru.
Badania peine kruszywa, jace ocene slonych w pkt 2.3 p ¥ byé jaca jakosci robét | zawsze w przypadku zmiany irddfa pobierania materialow

oraz na polecenie Inspektora Nadzoru. mdummmmmeﬂmmwmm wnbemminmnﬂdm
6.4. Wymagania dotyczace nodnoéci | cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cre: i ¢ oraz zakres p
= i oraz zakres p podano w tablicy 4.
Tablica 4. G S¢ oraz zakres v i y  tiucznia
Lp. W 6l badan i pomiarcr Minimalna czgstotliwoéd pomiardw
1 Szerokoéé podbudowy 10 razy na 1 km




w sposob ciagly planografem albo co 20 m faty na kaidym pasie ruchu
2 Rédwnoié podiuina

3 Rownosc poprzecna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

€0 100 m w osi jezdni i na jej krawgdziach
5 Rzedne wysokoiciowe

B Uksztattowanie osi w planie®’ co 100 m

Podczas budowy:w 3 punktach na kaZde] dziaice roboczey, lecz nie rradrie]
nii raz na 400 m*
Przed odbiorem: w3 p lecz nie rzadziej nii raz na 2000 m”

8 Nosnost podbudowy nie rzadzie) nii raz na 3000 m*

7 Grubost podbudowy

*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych | uksztaltowanie osi w planie nalely wykonaé w oy h lukdw p ¥

6.4.2. Szerokoic podbudowy
Szerokost podbudowy nie moie roinic sie od szerckosd projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 am.

Na jezdniach bez krawe y powinna by¢ wieksza od szerokodc warstwy wytej leigce] o co najmniej 25 am.
6.4.3. Rownost podbudowy

y nalery yeE 4 q laty lub zgodnie 7 normy BN-68/8931-04 [11].
y nalety mierzyt l—mm faty.

Nierdwnodci podbudowy rdl mogq przekraczac:

- 12 mm dia podbudowy zasadnicze]

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze),

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byc zgodne z i projek  tole jat05%.
6.4.5. Rzedne wymhﬂo\vz podbudowy

Réinice I rzet i pe nie powinny przekracza + 1 am, -2 om.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w p'llﬁl!

03 podbudowy w planie nie mode by w ku do osi pi o wiece] nii 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubost podbudowy nie moie rdtnic sig od gruboici projektowanej o wiece| nid:

- dla podbudowy zasadnicze] + 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 em.

6.4.8. Nodnosc podbudowy

Pomiary nasnodci podbudowy nalety wykonad rgodnie 2 kﬂ-ﬂfﬁilm [].D]

Podbudowa zasadnicza powinna speiniaé wymagania dotyczgce nosnosd, podane w tablicy 5.

Tablica 5. ia nosnosc podbudowy icze] w i od kategorii ruchu

TV Tpr—— 2 b pray utyciu phyty o srednicy 30 cm _(MPa)
Kategoria ruchu

—

Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni i sredni 100 170

Pierwotny modut i icze] mi plyta o srednicy 30 cm, powinien byé wigkszy od 50 MPa.
i I

Zageszczenie podbudowy nalely uznac za prawidlowe, gdy stosunek widrnego moduhs odksztalcenia M E do pierwotnego moduty odksztatcenia M E jest nie wigkszy od 2,2

6.5. Zasady ep 7 wadliv i

6.5.1. Niewhaéciwe cechy geometrycane p

Wazystkle powlerzchnie ktdre g wigksze cech geometrycznych od okredlonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy | dodatkowe badania | pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.
meusurotmpodbudamkﬂmnh}modnermnrmmiomjmsunInlenwwvi wyte] letgcym, to ien na wiasny koszt poszerzye @ pries sp warstwy na peing grubost,
do polowy szerokodci pasa ruchu (lub pasa ' ay R za), d tu i v i

6.5.2. Niewlasciwa grubeé:

Na wszystkich p h wadliwych pod grubosci, Wyk wykona naprawe Powi ie powinny by i lub wybranie warstwy na i kodc, zgodnie 2 decyzjg Inspektora
Nadzoru, nowym o odpowi h wiasc o i i Roboty te mmﬁwmhwummmplmﬂmwlmwhﬁmrm Koszty
poniesie Wykonawca.

6.5.3, Niewlasciwa nosnoéé podbudowy

Jetell nosnoic podbudowy bedzie mniejsza od wymagane], to Wykonawca wykona wszelkie roboty dy j noénodci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych ych robét poniesie tylko wiedy, gdy zanifenie nodnodci wyniklo 2 y robét priez y

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine 1asady obmiaru robot

Ogéine zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 \Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowy jest m” (metr v) wy ] podbuds 2 thucznia kami

8. ODBIGR ROBOT
Ogalne zasady odbioru robat podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z ST | wymaganiami Inspektora Nadzoru, jeteli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozrytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine latnosci
Ogélne leni podstawy éci podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena im
prace pomi i roboty prayg ze,

oznakowanie robot,
prrygotowanie podioia,
dostarczenie na miejsce
roziotenie kruszywa,

wnfslv z

i badar yiny w
utmﬂmni! pud.hudawv w czasie robaL

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
3 PN-B-06714-12 i Badania. O; zawartosd zanieczyszczen obeych
2 PN-B-06714-15 Kruszywa Badania. O: le skladu zi
3 PN-B-06714-16 v Badania. O; ksztaltu ziam
4. PN-B-06714-18 Badania. O: i :
5. PN-B-06714-19 Y ine. Badania. O; i metody bezp: Vg
6. PN-B-06714-26 Kruszywa Badania. Ozn zawartosc A
7. PN-B-06714-42 Badania. O ie & inodci w bebnie Los Angeles
8 PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo m-azdomwmmnl drogowych
9. PN-5-96023 kcje 2 thucznia
10. BN-54/8931-02 Drogi hodt mnduiu nawierzchni podatnych | podioia przez obcigienie pyty

1n




1 BN-58/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownodci nawierzchni planografem | laty.
10.2. Inne dokumenty

Nie wystepujq.
SPECYFIKACIA TECHNICZNA
D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYINYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze| specyfikacji technicznej (ST] 53 ia d * i odbioru robat rwi chz iem i ieniem warstw chni.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi B i przy zlecaniu | realizacji w/w robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w pecyfikaci dotycza zasad p robot z i warstw konstrukcyjnych przed j warstwy nawierzchni.
1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe 53 2godne 2 iqzuj i iednimi polskimi iz icjami i w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine® pki 15,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialdow
Dgdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialdw do wlnmnil lhopienb

Materiatami przy i vinych Vi i sq:

a) do pieni i e

= i emulsje P wg WT.EmA-1994 [S],

= astalty & wg PN-C-96173 [3);

b} do sfalt h i warstw 2

- i '=,‘= szybkor wg WT.EmA-1994 [S],

- jone asfalty szybk v wg PN-C-96173 (3],

- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-36170 [2], za zgodg Inspektora Nadzoru.
2.3, Wymagania dia materiaidw

Wy ia di emulsji | podano w EmA-94 (5]

Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4, Luiycie lepiszery do skropienia

Orientacyjne zuiycie lepiszczy do pienia warstw vinych i i podano w tablicy L

Tablica 1. Orientacyjne zuiycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. fRodza lepiszcza Zutycie (kg/m’)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 od0,4 do 0,6
Dokladne rutycie lepiszczy powinno byé ustalone w zaleinodci od rodzaju warstwy i stanu jej i ii przer a Nadzoru.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki pr Y nie mogq p 'ulralvmleplﬂminbni)ﬂhj!snhmid.

Lepiszcze nalety przechowywad w zbiornikach ¥ i zabezpi h preed wody i Dopusacza sie magazy lepiszay w ych lub
1elbetowych przy speinieniu tych samych warunkow, jakie podano dia mmm

Emulsje mozna magarynowac w opakowaniach transportowych lub e i 7 nals od dna.

Nie nalety stosowat zbiornika walcowego letacego, ze wigledu na sig na dutej " i cleczy Jkoduch eg rkaj poiniej p

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] naledy prrestrzegac rasad ustalonych przez producenta.

3.SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace spragtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3,

3.2. Spregt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw powinien wykazac sig i iaz ji sprag

- stazotek mechanicznych, 2aleca sig ubycie urzadren dwuszczotkowych. Pierwsza e ssczotek inna byé z y iyt do d | warstwy.
Druga szczotka powinna posiadac migkkie elementy i stuiyé do Zaleca sig uty je szczotek wy b h w urzqdrenia odpylaj

= sprearek,

- zbiornikéw 1 woda,

- szczotek recznych.

3.3. Sprzgt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalely uiywac skrapiarke lepiszcza. vinna byé w jace na i

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- citnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotdw pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosc poruszania sig skrapiarki,

- wysokosci | diugodci kolektora do rozkladania lepiszcza,

- doratora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skraplarki powinien byé izolowany termicznie tak, aby bylo moiiiwe statej Y

‘Wykonawca powinien posiadac aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza 2 toleranciy £ 10% od lloci zaloionej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport lepistary
Aﬂalnmmbﬁhnmmwwﬂsmuﬁ ey h lub dowych, posiad; h izolacie rawory i zaby przed wody.
Emulsja moie byt transp L rkach, i inmych iach pod iem, te nie bedy korodowaly pod wplywem emulsji | nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu

emulsji powinny by¢ przedzielone pm;mdamn, drielgcymi je na komory o pojemnasd nie wigkszej nii 1 m’, a kaida przegroda powinna mieé wykroje w dnie umozliwiajace przeplyw emulsji. Cysterny, pojemniki | zbiorniki przeznaczone do transportu
lub sktzdowania emulsji powinny byé czyste i nie powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robGt

Ogdine zasady wykonania robot podano w 5T D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Octysiczenie warstw nawierzchni

Duysznannwarstwmu’rd\mpnleglmmnmulﬁuﬂmmmbbhlluﬂumvmﬂumﬂmmawmkwmbv\mdvpnd iem, W miejs trudno dostepnych nalely ulywad szczotek recznych. W razie
potrzehy, na terenach ni przed warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy ulyciu spreionego powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa prred jeniem powinna byé
lezeli do czyszczenia warstwy byla uiywana woda, to skropienie lepiszczem moie nastapi dopiero po hinis warstwy, ¥ wyjatki ia emulsji, przy ktdrych nawierzchnia moie byé wilgotna.
Skropienie warstwy moie rozpoczqc sig po akceptacji przez Inspektora Nadzoru jej oczyszczenia.
‘Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana przy utyciu a w miejscach trudns epnych recznie (za pomocy weta 2 dyszg rozpryskowy).
Temperatury lepiszczy powinny miescic sig w przedziatach podanych w tablicy 2.
Tablica 2. y lepiszczy przy
Lp. Rodza] lepiszcza Temperatury {*C}
1 Emulsa asfaltows kationowa od 20do 407
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140
*) W razie potrzeby emuisjg nalely ogrzac do q lepkoit.
}ezslidommhmmm:emuhhmnM,mmmmmm iona bez ruchu pa czas dia penetracji lepiszcza w warstwe | odparowania wody z emulsji. W zaleznosd od rodzaju
utytej emulsjl czas ten wynosi od ll.odl do zc ;od:IrL
Przed ulok warstwy z cznej Wk i berpieczyt 3 warstwe przed uszk tylko ni ruch

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne rasady kontroli jakosci robot




Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

Przed prey do robat W p przeprowadzic probne skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki | okredlenia wymagane] ilosd lepiszcza w zaleinoédi od rodzaju | stanu warstwy przewidziane]
do skropienia.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania lepiszcey

Ocena lepiszczy powinna by€ oparta na atestach p 2tym, ie L dia kaide| dostawy wiaiciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiadciwosd lepiszczy konirolowane w czasie robat

Kontrolowane wiasciwosci Badanie
. Rodra lepiicia wedhg nomy
1 Emuisja asfaltowa kationowa lepkoét EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]
6.3.2.5 5 i zuzycia lepiszcza
Nalely przeprowadzic kontrole floéci rozkladanego lepiszcza wediug metody podanej w opracowaniu .Powierzchniowe utrwalenia. € ilosci lepiszcza | ywa" [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.1 Jednostka obmiarowa
Jednoﬁkq obmiarows jest:
-m? (metr hndrlhw} oczyszczone] powierzchni,
- m* (metr ki vl
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podana w ST D-M-00.00. m.mmuam ogdlnc"plrt&
Roboty uznaje sie za 2godnie 7 dok | Nadzoru, jeteli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCH
9.1, OGOLNE USTALENIA DOTY(ZACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdine lenia d tatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”pkt 9.
9.2. Cena [ednuﬁl:l ohmiliuwef
Cena 1m’ i@ warstw ch
- i ie katdej nizej polotone] warstwy z iem wody lub uzyciem sprezonego powietrza,
- reezne
Cena 1m* skroplenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- lepiszcza i nim skrap
= podgrzanie lepiszcza do wymagane] temperatury,
B 2 2 . A
- dzenie p! i badan yinych aganych w sp
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1 PN-CO4138 Prretwory naftowe. Poriar penetraci astaliow
SPECYFIKACIA TECHNICZINA
D-05.03.054
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WARSTWA SCIERALNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot 5T
Pr I ogoinej sfikacji techniczne) (ST) s wymagania dotyczace wykonania | odbioru robot hz iem warstwy sci  betonu asfaitoweg:
1.2. Zakres stosowania OST
Dgolna specyfikacia tech (ST) jest taes do i i odbioru robot (sT) jako i prey zlecaniu i realizacji robot na drogach
krajowych.
Zaleca sig wykorzystanie ST przy 2lecaniu robét na drogach kich, ych | g
1.3. Zakres robét objgtych OST ] .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycey zasad mh‘:t T i warstwy & Inej z betonu WE PN-EN 13108-1 [47] | WT-2 Nawierzch 2010 [65] z ineral
asfaltowej dostarczonej od producenta. W dku produkci mi ki 1 w dia potrzeb budowy, \\Mwu\:xubma-nvhstmmltmmm kontrolg produkc]i (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.
‘Warstwe Sderalng 2 betonu mozna dla drog kategoril ruchu od KR1 do KRG loh'eslmln kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). 0 Wy D podano w tablicy 1.
Tablica 1. Stosowane mieszanki
Kategoria )
ruchu Mieszanki o wymiarze D', mm
KR 1-2 ACSS, ACBS, AC11S
KR 3-4 ACSS, ACL1S
b Acss, Ac11s
”Pndzl:{u wigledu na wymiar w
* Dopuszzony do stosowania w terenach lﬂtﬂlch
1.4. Okreélenia m
14.1 ji sig z jedne] lub kilku warstw shuigcych do jm ia i obcigien od ruchu pojazdow na podioie.
1.4.2, Warstwa lnmhl — pOrna warstwa bedgca w b  kotami
143 miner - kruszyw i lepiszcza asfaltowego.
144, Wymiar mieszanki | sfaltowej — okredlenie ze wagledu na najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5,8, 11
1.4.5. Beton asfaltowy ~ mis miner wmmmowm«mmmwmmmmmmmwqu
1.4.6. Uziarnienie — skfad ziarnowy ¥ W masy ziaren h przez zestaw sit.
1.4.7. Kategoria ruchu - obcigzenie dmnlmd’mn ! w osiach i (100 kN) wg .Katalogu typowych ‘nawierzchni podatnych i p ywnych” GDDP-IBDIM [68].
1438 \valu:rhmvm wielkosé ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
149, ¥ yWo 2 ziaren o wymi D <45 mm oraz d>2 mm.

1410, Krumodmbm kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktdrego wigksza czeéé pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11. Pyl- kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

14.12. Wypeiniacz — kruszywo, ktorego wigksza czesc preechodei preez sito 0,063 mm. (Wypelniacz mieszany ~ kruszywo, ktore sklada si¢ z wypelniacza pochodzenia minerainego i wapnia. Wypeiniacz dodany ~ pochodzenia
1.4.13. Kati "m-'-"k,h —emulsja, w k 1 I nlllljlduhtnlehdunﬂmnhin 2dyspergowanego asfaltu.
1.8.14, Pozostate okredlenia 5q 2godne 2 ob i polskimi narmami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1415, Symbole i skréty dodatkowe

Acs —  beton asfaltowy do warstwy icieraine]

L —  polimeroasfalt,

o —  gomny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren krusrywa),

d —  dolny wymiar sita (przy okresl {koici ziaren

& —  kationawa emulsja asfaltowa,

NPD - i i e . rnote e nie olkredtad),

TeR —  do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moje dostarczyé odpowiednie informacie, jednak nie jest do tego zobowiazany),

Il - Index) midzy y wskainik

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” [1] pkt L5.

2. MATERIALY

2.1. Dgdine wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza astanowe

Nalety stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimercasfalty wg PN-EN 14023 [59). Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprécz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 mozna stosowac inne lepiszcza nienormowe
wediug aprobat technicznych.
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Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowege do warstwy scieraine] 2 betonu astaltowego

Tablica 4,

Kategoria Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1- KR2 ACSS, ACBS, AC11S 50/70, 70/100
Wielorodzajowy 50/70
KR3 - KR4 ACES, AC11S 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KRS - KR ALBS, AC11S Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55
PMB 45/80-65
Asfalty drogowe powinny spelniac wymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spefniac wymagania podane w tablicy 4.
blica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12591 [27]
i Metoda Rodzaj asfaltu
tp- Wisiciwokl badania 50770 70/100
1 3 4 S
WEASCIWOSCI OBLIGATORYINE
1 Penetracja w 25°C 0,1mm PN-EN 1426 [21] 50-70 70-100
2 Temperatura migknienia < PN-EN 1427 [22) 45-54 43-51
3 Temperatura raplonu,
nie mniej niz s PN-EN 22592 [62] 230 230
3 7 T
nie mniej nii % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99
1 3 4 5
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost),
nie wigcej ni % m/m PN-EN 12607-1 [31) 05 038
6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniej nii
% PN-EN 1426 [21] 50 46
7 T po nie mniej ni
°C PN-EN 1427 [22] 48 4as
WEASCIWOSCI SPECIALNE KRAIOWE
.4 Z2awartosc parafiny,
nie wigcej ni % PN-EN 12606-1 (30] 2.2 2.2
9 Wzrost temp. migknienia po starzeniu, nie wigcej niz
< PN-EN 1427 [22] 9 9
10 Temperatura famliwosci Fraassa, nie wigcej niz
C PN-EN 12593 [29] ] -10
wobec asfaitow i (poli fa wg PN-EN 14023 [59]
Gatunki asfaltow modyfikowanych
e (PMB)
wg“m! Wiasciwosé :::m nostka A5/B0—55 45/80-65
podstawowe e wymaganie klasa ‘wymaganie klasa
1 2 3 4 5 7 8
Kansystencja w
posrednich Penetracja PN-EN 1426
ol Wi ) 0,1mm 4580 45.80 a
ta
Konsystencla w
ysokich Temp PN-EN 1427
rach eksploa taignienia 2] € 25 Ll s
PN-EN 13589
Sifta rozciggania (mata 551 3 ¥
predhost rozciagania) PA-EN 13703 Jem' 21wS5C 22wS5C 3
57
Kohezja Sita rozciggania w 5°C ’”-E["SZI 3
T
(duta pm"!t& PICEN 13703 Jem nPD* nNPD* o
rozciagania)
[57)
Wahadio Vialit (meto- PN-EN 13588 3
da uderzenia [54] Yoy o Hew 2
Stalost Zmiana masy % 205 20,5 3
(Odpomodé PN-EN 1426
na starzenie wg PN- ia penetracia [21] % 260 260 7
EN 12607-1jub -3 Warost temperatury PN-EN 1427
[31] m [22] € <8 <8 2
) PN-EN ISO
Inne wiasciwosci Temperatura zaplonu 2592 [531 < 2235 2235 3
Temperatura PN-EN 12593
famliwosci 29) € 8 71 i
Nawrdt sprezysty
w25 PN-EN 13398 a =2 N 5
Nawrot sprezysty (51}
dodatkowe w 10°C NPD* NPD* o
PN-EN 14023
Zakres plastycznotci [59] Punkt < TBR" TBR* 1
5.19
Stabilnosé PN-EN 13399
magarynowa-nia. 52]
Roinica temperatur PN-EN 1427 x 2] 53 2
i i [22)
Stabilnosc F”-E[';zi
magarynowa-nia. PN-EN 1426 0,1mm NPD* NPD* 0
Réinica penetracji 121]
Spedektom. PTUY. | oy e 126071
Wymagania ol ki pe 131)
- o o
et starzeniu wg PN-EN PN-EN 1427 C TBR TBR' 1
12607 221
-1 lub -3 [31]
Nawrot spre-zysty w
25°C po starzeniu wg
PN-EN 12607-1 lub -3 PN-EN 12607-1 23 =0 3
1311 131 "
Nawrot spre-zysty w PN-EN 13398
10°C po starzeniu wg 1511
PN-EN 12607-1lub -3 o o 0
31]
* NPD - No Perft Determined [
" TBR ~ To Be Reported (do zadeklarowania)
asfaltu | w system gr Y posredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczymi). Zbiomik roboczy otaczarki powinien byé

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno sig odbywad w

¥ system grzewczy 2 toleranciy £ 5°C oraz uklad cyrkulacii asfaltu.
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Poli 5fall ien byé w zhiorniku i w system posredni 2 K lucy Q1 4 5°C. Zaleca sig tenie zbiomika w Zaleca sig bezpoirednie zulycie

polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nalety unflaé Nego f ichi w okresie jego oraz unikac i réznego rodzaju | Kasy oraz z asfaltem zwyklym.
2.3. Kruszywo
Do warstwy 2 betonu g0 naledy k ywo wediug PN-EN 13043 [44] | WT-1 ywa 2010 [64], obejmujice k be , drobne | Kruszywa powinny speiniac wymagania podane w WT-1 Kruszywa
2010 — tablica 12, 13, 14, 15.
Skladowanie kruszywa powinno sig odbywaé w warunkach i It e przed zani i T © innym lub pochodzeniu. Podiote skiadowiska musi byt rowne, i
wypelniacza powinno sig odbywaé w silosach wyp w do aeracji.
41 24 Srodek adheryjny
W celu poprawy fizykochemis lepiszcza asfalt i ¥ el i¢ (adhezje) lepiszcza do ywa | od, & mi ineral j na dziatanie wody, nalely dobraé i zastosowaé
Srodek yiny, tak aby dia k j pary ywo-lepiszcze wartosé p $ci okreslona wedlug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosila co najmnie] 80%.
Srodek adhezyjny powinien odpowiadaé kresionym przez prod
srodka j Jest tylko w or ch, w slonych przez
25. d potaczefi | k dri
Do ienia pofaczen technol (). ziaczy H i poprzecznych z tego samego materialu wykonywanego w roinym czasie oraz spoin Agcych poty ia rézmych i lub ke warstwy f z
obcymi w nawierzchni lub ja j i, naledy
a) Jjak tasmy pasty itp. wediug norm lub aprobat technicznych,

b) emulsje asfaltowq wediug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wediug norm lub aprobat technicznych

Grubosé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

- nie mniej nid 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,

nie mniej niz 15 mm prxygmbo‘kl mrmmmmﬁm 25an

& ch jest o Py i 1

Do uszczelnienia Ixramdzi nalety stosowad asfalt drolawwg PN—EN 12591 [27], asfait modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 159] _mm na gorgco”. Dopuszaza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.
2.5. Materiaty do migczenia warstw konstrukeji

Do riyczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigiaca 1 warstwa nalety Kati emulsje fub kati emulsie P | wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsie asfaltowe 2009 {66]punkt
5.1hbﬂu:i“l:::1 i i (asfalt 70/100 yfil y swmnnmmmmmmm.mm

Emuisje asfaltowq moina skiad w i LmnmewmﬂmM:mmdkamnwmmk k i h fatami

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace spragtu

Ogéine wymagania dotyczgce spregtu podano w OST 0-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzgt stosowany do wykonania robdt

Przy wyk robét w i od potrzeb, wykazac sig modliwosciy e sprzgty g0 do przyjetej metody robat, jak:

wytwdrnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigghym, 2 v iem p ji. do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- ! i 5 warstwy,

skrapiarka,
- walce stalowe gladiie,

lekka rozsypywarka kruszywa,
= szczotki mechaniczne iflub inne urzadrenia czyszczace,

2 praykry kb

- sprzet drobny.
4. TRANSPORT
4.1, 0géin
Ogolne wymagania dntv:z'r:z transportu padnna w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiaiow
Asfalt i poli sfalt nalezy i€ w cysternach koleje Iub dach i hi w Hiwi drednie ogr i W zaWOry 5p
Kruszywa moina p i transporty, w ch je przed: i 2 innymi i B
Wypeiniacz naledy prrewozi¢ w sposéb chronigcy go przed rbryleniem i lurem po byé w y ych do priewozu i sypkich, umai h
rozladunek pneumatycny.
Emulsja asfaltowa moze byé transp w i cysternach, i innych pod e nie bedy korodowaly pod wplywem emutsji i nie bedq powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinny byé
‘wyposaione w preegrody. Nienl!e:tvu!vmtdomnwnunmkemﬂzmmlmimmwtwmehmmutmwmdmmmup«sll
Mlenarﬁqmmmmnmum dowozic na budows pojazd wwmmhnmimmmmmmmmm przed i doply
powietrza (przez przykrycie, poj i termoizolacyjne lub ogr ....).w:n.mhlcrnmmom odp- dukcii powinna temperatury w wymagany iale. Powi ie poj Eywanych
do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilisnia 1vch powierzchni mozna utywac tylko Srodki na

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét

Ogoine zasady wykonania robat pndamw 0OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” [1] pkt 5.
5.2.

Pried D;lv do robot Wy Nadzoru do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowe] (ACSS-ACSS, AC11S).
Uziarnienie oraz mini uvrmnsclepmalpodlneawhblm
Jeteli Jost i to nalety prayjac § do co najmniej 50/50.
ymag: ¥ i j podane 53 w tablicach 8,9 i 10.
Tablica 6. ¢ lepiszeza do betonu asfaltowego do warstwy icieralne] dla ruchu KR1-KR2 [65]
Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwoit ACSS “Aces ACLIS
Wymiar sita #, [mm) od do od do od do
16 - B 3 100 B
11,2 - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5.6 0 100 70 90 - -
2 40 65 45 60 30 S5
0,125 8 2 8 2 8 20
0,063 6 14 ] 14 5 12,0
Zawartos¢ lepiszcza, minimum ™
B Bovas Boess
¥ Minimalna zawartos¢ lepiszcza jest przy gestosc 2,650 Mg/m’. Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng gestosé (py), to do
wyznaczenia minimainej zawartoici lepiszcta podang wartoid nalety pomnotyé przez wspoiceynnik (F  wedhag réwnania:
2,650
Ad
53, PR "
[ i ' sfalt nalety mgeramwmtzespolemml podgrzewania i tadnikor mmm;mjmmhl
[»] ie sktadnikaw mis ki | 1] ntymhkt:v&qpm pMnmhvénmmmmluotIm:mcwtambmn oraz pomiaru temperatury powinny byt okresowo
sprawdzane. Kruszywo o réznym uzi iu lub poch iu nalezy
Lepiszcze naledy w iku 2 p 2 ukiadem i y tadanej p §ciq £ 5°C. lepiszcza w
garynowym (i ym) nie moze p: ¢ 180°C dia asfaltu 50/70i 70/100 | dr 45/80-55 | 45/80-65.
! z ) powinno byt wy i tak, aby i uzyskata & wiaiciwg do i i y i “'nﬁmmjmpmnmwdwmlowlemnl!
30°C od najwyisze] ¥ i j podane| w tablicy 11. W tej tablicy najnitsza dotyczy i d j na miejsce a najwy a dotyczy mi
s po W wy
Tablica 11. Najwy i P i AC [65]
Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [*C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 Wielorodzajowy-50/70 od 155 do 195
PMB 45/80-55 od 140 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180
od 130 do 180
Sposdh § coe i A AT Tl s . "
Dopuszcza sig dostawy mi ! 2 kilku wytwérni, pod jem sk migdzy sobq deklar Sci i (m.in.: typ, rodzaj iwosdi ob iowe) z zach iem braku roinic w

ich wiasciwosciach.




5.4.

Pudhie(wmwmuwa ‘warstwa wigfaca lub stara warstwa écieralna) pod warstwe scieraing z betonu powinno by¢ na calej p

- ustabilizowane | nosne,

- czyste, bez ialub luin

- wyprofilowane, rawne | bez kolein,

= suche.

Wymagana rownos podiuina jest okresiona w dotyczacym ki chni h, jakim powinny drogi [67]. W wyp: podioia z warstwy starej nawierzchni, nieréwnodd nie pawinny przekracza¢ wartoécl
padanych w tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nierdwnaici podioia z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar latg 4-metrowy lub rownowaing metody)

Maksymaina nierownosc podioza pod warstwe
Klasa drogi Element nawierzchni icieralng [mm]

ZLD Pasy ruchu 9

leteli nierdwnoéci sq wieksze nii dopuszczalne, to nalety Iméwnaé podiote.

Rezgdne wysokosciowe podioia oraz dren i b jy iczajgcych powinny byt zgodne z 3 proje 2 podiota inien byé odplyw wody.
Oznakowanie poziome na warstwie podioia nuletv unnqé.
Niergwnosci podioza (w tym powierzchnie istniejgcej warstwy scierainef) nalezy poprzez warstwy
wykon;newpadhiubw:mhﬁahommjsu]nmnmn[npm:dnuwﬂmmmlwmw-mwmmmw o do riah ego (np. wypednic
betonem amlwn)
W celu ia migdzy wwieradmhpuihh powinna byé w ocenie wizuainej chropowata.
Szerokie szczeliny w podiotu naledy wyp np. ogowymi wedlug PN-EN 14188-1 1ﬁu|InhPIl-En 14188-2 [61] albo innymi materiatami wedhug norm lub aprobat technicznych.
Na podioiu wykazujacym zniszczenia w postaci mﬂd spekari zmeczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca sig ¥ np. ‘warstwy SAMI lub z geosyntetykow wediug norm lub
aprobat technicznych.
5.7. Polaczenie migdrywarstwowe
Uzyskanie wymagane| trwaloscl nawierzchni jest i od ia migdzy warstwami i ich wspdipracy w i ruchem.
Podiote powinno byé skrop Ma to na celu jrenia migdzy Yinymi oraz zenie prred i wody migdzy warstwami.
Skroplenie lepiszczem podioia (np. z warstwy wigzacej asfaltowei), przed ulaieniem warstwy cieralne] 2 betonu asfattowego powinno byt w ilodci podanej w na lepiszcze, ti. 0,1+ 0,3 kg/m’, przy czym:
- zaleca sie stosowac emulsjs modyfikowang polimerem,
- llosé emulsji nalety dobrac z uwzglednieniem stanu podioza oraz i ; jesti mi ma wigkszy zawartodt wolnych przestrzeni, to nalefy uyé wigksza o€ lepiszcza do skropienia, kiore po ulozeniu warstwy cieralnej

uszczelni jg.
Skrapianie podioZa nalely wykonywac rownomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. reczne lancy w trudno h (np. dcteki uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych
w nawierzchni lub jg ograniczajgoych. W razie potrzeby urzgdzenia te ndﬂvwmn‘.md zabrudzeniem. Skropione podinte mlrtvwm\t 2 ruchu puﬁuwmamhw organizacii ruchu.
W wypi ia emulsji j podioie powinno byc 0.5h przed warstwy j w celu
Czas ten nie dotyczy ia rampg na
5.8. ineraln

ke minerals moina ywaé na podioiu zgodnie 2 zapisami w punktach 5.4i5.7.
Temperatura podiota pod mlkhdanq warstwe nie moze byé nifsza niz +5°C.
Tr-nv.pnrt p byt uodnv z nlecznhmi podanymi w punkgcie 4.2.
mineral q asfaltows nalezy whbud w kach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie WMHMMN&HNMMWMMUMETMWIM otoczenia mote byd nifsza w wypadku ia og) ia podioza. Ni sig il
asfaltowe| podczas sllnuu wiatru N > 16 mfs}
W wypadk ych 2 iai nalety okreslic wymagane warunki otoczenia.
Tablica 13. na wy 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych
Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [*C]
przed ieniem do robét w czasie robot
Warstwa écieraina o grubosd 2 3 om 0 +5
Warstwa fcieralna o grubosdi < 3 am +5 +10

Wiadciwosci wykonane] warstwy powinny spetniac warunki podane w tablicy 14.

Tablica . Wiasciwosd warstwy AC

Projektowana grubosé warstwy Zawartosc wolnych przestrzeni w
Typ i wymiar mieszanki technologicane] [cm] Wskainik zageszczenia warstwie
%] [%lv/]
ACSS, KR1-KR2 2,0:4,0 298 15+40
ACBS, KR1-KR2 25+45 298 15+40
AC11S, KRI-KR2 30+50 298 L5+40
AC8S5, KR3-KR6 2,545 298 3,050
AC11S5, KR3-KR6 30450 298 30:50
i 1l powinna by¢ w ukiad grubodd warstwy | utrzymywania niwelety 2godnie z dok w h dla sprzgtu
dopuszca sie wbudowywanie reczne.
Grubos¢ wykonywane] warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmnie] trzech mi ch (w osi i przy b ch ¥}
Warstwy powinny byé ré i cigtkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu nalezy ‘walce drogowe stalowe gtadkie 2 moiliwodcig wibracii, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakoici robot

Ogélne zasady kontroli jakoici robét podano w QST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed i do robat Wy

- uzyskat wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby b do obrotu i ch i3 (np. stwi o i riatu znakiem CE lub znakiem B, certyfikat dci, deklaracjy
ew. badania przez itp.),

- ew. wykona¢ wiasne badania i ch do bat, przez Nadzoru.

Wazystkie dokumenty oraz wyniki badar Wy Nadzoru do

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Uwagi ogéine

Badania dzielg si¢ na:

- badania wyk {w ramach g0 nadzoru)
- badania kontrolne (w ramach nadzoru zi

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania a ykony przez lub jege dw celem sprawdzenia, czy jakoéd ¥ yeh i ich lepiszczy i ow do ien itp.) oraz gotowe]
warstwy fa itp.) speiniaja wymagani w ki

Mkonmmdmwmmlemaahmm ktu, 2 niezbed: w zakresie. Wyniki nalezy zapisywad w p W razie #i w stosunku do wymagari kontrakty, ich przyczyny
naledy niezwlocznie usungé.

Wyniki badan Wy nalety ¢ na jego fgdanie. Inspekior Nadzoru mote o dbioru na badan W razie zastrzefen Inspektor Nadzoru mote prreprowadzic badania kontrolne
wediug pktu 6.3.3.

Z2akres badan Wy y zwigzany z wykony

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar \ i mi Itowe] pod ykony (wg PN-EN 12697-13 [36]),

- ocena wizual | i

- wykaz ilogci lub grubodd wyk j warstwy,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

- pomiar rownosd warstwy asfaltowe] (wg pktu 6.4.2.5),
- pomiar parametréw geometrycznych pobocy,

- ‘ocena wizualna jednorodnosc powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jakosd wy polaczen 2nych.

6.3.3. Badania kontroine

mm.mumammnnmhmhdzmwmmu cry jakosé materiatow i ttawych i ich lepiszczy i do itp.) oraz gotowe] warstwy (wbudowane
warstwy A itp.) speiniajq Whniki tych badan sg odbioru. P probek | badar na miejscu budowy zajmuje sig Nadzoru w Badania
odbywajq si¢ rowniez wtedy, mWMma:mnuwwgmmnumMﬂnhmmmm

Rodzraj badan ] i wy j 7 niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj badan kontrolnych

Lp. Rodzsj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltows **
11 Uziarnienie
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12 Zawartosc lepiszcza
13 T lepisz
14 Gestosc | zawartosi wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
21 Wskainik zageszczenia *
22 Spadki poprreczne
23 Rdwnosd
24 Gruboit lub ilod¢ materiatu
25 Zawartoét wolnych przestrzeni
26 Wiaiciwosci dizg
* do kaidej warstwy | na kaide rozpoczete 6000 m* nawierzchni jedna probka; w razie potrzeby liczba prébek mate zostaé rwigkszona (np. nawierzchnie drog w terenie
zabudowy)
™ w razie potrzeby ywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

Wvaadkuumanla,tendenzmkwuaﬁknmmmchﬂwumdhmnqonmmm Wmmlpmchdm‘. badan

Inspektor Nadzoru | Wykonawca decydujq wspdlnie o miejscach p probek i cgiciowy ka budowy. Jeteli odcinek czeiciowy przypor do badar nie moie by¢ jed i
1godnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien byd mniejszy ni2 20% nu!\lmu odcinka hudn-v

Do odbioru qulednimeawmiu hadnﬂ kontrolnych | badar Ve h & h.

Kosaty badan przez Wyh ponosi Wk

6.3.5. Badania lrbimiowe

Badania arbitra o badan co do ktérych istniejq i ze strony Nadzoru lub (rp. wiasnych badan).
Badunuarhwnowemnnupmwnmkmunykonmm iezaleine lab ltore nie wykonywalo badan k i

Koszty badan arb ych wraz ze imi kosztami ub |ponosi strona, na kbdre) niekorzyic przemawia wynik badania.

6.4, Wiaéciwodci warstwy i i oraz odchyiki

6.4.1. Mieszanka mineralnc-asfaltowa

Wiasciwosci materialow nalely oceniaé na badan probek i mi | przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltowej), Wyjatkowo dopuszcza sie badania probek pobranych z

wykonanej warstwy asfaltowe].
6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1 Gruboit warstwy oraz iloé¢ materiaty

Grubosc wykonanej wtmmumau.lm wedlug PN-EN 12697-36 [40] oraz ilosé im cienkich warstw) mogg odbiega¢ od projektu o wartosc podane w tablicy 16.

W wypadkuy okres na i éredniej wartosdi mmamnwmnmmmmwmmmmwmumﬁw- Odrcinek czesciowy powinien zawierac co
najmnie] jedng dzienng dnllg robocry. Dn odcdinka te same Jjak do odcinka budowy.

Za grubosc warstwy lub warstw prayj ig srednig ar ¥ i grubosci warstwy na calym odcinku budowy lub odcinku czesdowym.

Tablica 16. Dopuszczaine odchylki grubodci warstwy oraz ilosa materiatu na okredione] powierzchni, [%]

‘Warunki oceny ‘Warstwa astaltowa ACY

A~ Srednia 7 wielu oznaczen grubodd oraz lloéc

1. - duty odcinek budowy, powierzchnia wigksza nit 6000 m’ lub
—droga ograniczona kraweznikami, powierzchnia wigksza ni2 1000 m’ lub
~ warstwa icieralna, ilos¢ wigksza nii 50 kg/m’ <10

2. — maly odtinek budowy lub

~ warstwa scieraina, llosc wigksza nii 50 kg/m’ <15
B~ Pojedyncze oznaczenie grubosci <25
* w wypadku budowy dwuetapowe], tzn. gdy warstwa Scieraina jest ukladana 2 opatnieniem, wartoi 7 wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie budowy do gome)
warstwy nawilerzchni obowigzuje wartoic 25%, a do faczne] grubosci warstw etapu 1 + 15%
6.4.2.2. Wskainik ageszczenia warstwy
Zageszczenie wvlcomne) mmwv wyrazone odciy wolnych i, nie mote wartodci w tablicy 14. Dotyay to kaidego pojedynczeg: danej |
Okresl gestosci d j nalezy wykonywac wediug PN-EN 1269?'-6 [32].
6.4.2.3. lell'tnié waolnych w!sshem ‘w nawierzchni
wolnych nie mote wykroczyé poza wartoéd dopuszczalne kredlone w tablicy 14.
6.4,2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy bada¢ nie rzadziej nit co 20mnﬂz w g ych tukdw pozi h
Spadki poprzeczne powinny byé zgodne 2 dok pr £0,5%.
6.4.2.5, Réwnosc podiuina | poprzeczna
Pomiary o nalety wykony w !rndﬁu Iuﬂqu ocenianego pasa ruchu.
Do oceny ré j warstwy écierall mmwﬁndmmmmwmmw i IRL Wartoéé IRl oblicza sig dla odcinkéw o diugodci S0 m. Dopuszczalne
wartosci wskainika IRl wymagane przy odbiorze ierzchni okredlono w dotyczgoym ﬂhmwmdmﬂmlm
Do oceny diuinej warstwy icieralnej Mumllinwmlnmmﬂvmmum mmrmwmmmwpuwnuwm
diugosci taty. Pomiar wykanuje sig nie rzadziej nii co 10 m. rownost Jest okredlona przez wartosé odchylenia rdwnoici |[przeswitu), ktdre nie mogq ¢ 6 mm. Preez od
odlegloét migdzy tatg a mierzong powierzchnig.
Przed uplywem akresu gwarancyjnego wartoic warstwy scierals Ul drog klasy 21 L nie powinna byc wigksza niz 8 mm. Badanie wykonuje sig wediug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.
Do oceny réwnosci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkich klas technicznych nalety stosowaé metode zwiomvsunhm taty &-metrowej i kiina lub metownmmudmj udyciu laty i kiina. Pomiar nalezy wykonywaé w kierunku prostopadiym
da osi jezdni, na kaidym ocanianym pasie ruchu, nie radzie] niz co 10 m. Wymagana rownosc Jest ok w jakim powinny odpowiadac drogi publiczne [67].
Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartost y j warstwy s Inej hini drog kias nie powinna byc wigksza nii podana w tablicy 18. Badanie wykonuje sig wediug procedury jak podczas
odbioru nawierzchni.
Tablica 18. wartoéd awnosc j warstwy scieralnej przed uph okresu g i
Wartosc odchylen rdwnosci poprzecznej [mm]
Klasa drogi Element nawierzchni
LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Wiadciwosci przedwwﬂlmawu

Przy ocenie wiasc przeciy ierzchni drogi klasy Z | drog wyisrych kias ien byt okresl i ik tarcia na mokrej nawierzchni przy calkowitym poslizgu opony testowe].
Pmnhrkamu)aaepmmmpenmmummuwsdo!ﬂ:mmﬁqnﬂmsommmﬁhnﬂﬂmmnei-nd;wwu;h’nr' a wynik pomiaru powinien by¢ przeliczany na wartosc przy 100% poslizgu opony testowej o rozmiarze 185/70 R14,
Miarg whasci ych jest miarodajny wsplczynnik tarcia. Za mi tarcia przyjmuje sig roznice wartoéci érednie] E{y) | odchylenia standardowego D: () - D. Dlugodé odcinka podiegajacega odbiorowi nie powinna

byt wigksza niz 1000 m. Liczba pomiaréw na ocenianym odcinku nie powinna by m’l‘!ﬂl nii 10. W \Wpldhl odbioru krétkich odcinkéw nawierzchni, na ktérych nie motna wykonaé pomiarow z predkodcia 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do
sﬁrmumn't niektdre hczniml nosmuﬂne mniki pomhré\- wspélczynnika tarcia nie powinny by€ niisze ni2 0,44, przy predkosc pomiarowe] 30 km/h.

wartodci miarod: gane w okresie od 4 do 8 tygodni po oddaniu warstwy do ji 54 w ye2qcy technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publlune [67].
Jeteli warunki atmosferyczne uni i pomiaru w i terminie, p ien by on zr 2l
Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartoéc miarodajnego wspélczynnika tarcia nie powinny byé mniejsze niz podmcwhtﬁcvls pradIm badan na krétkich odcinkach nawierzchni, rondach lub na doj do J wyniki

pomiardw wspéiczynnika tarcia nie powinny by¢ nizsze nit 0,44, przy predkosci pomiarowe] 30 km/h.
6.4.2.7. Pozostale wiaiciwosc warstwy asfaltowe]
Szerokosé warstwy, mierzona 10 razy na 1 km kaidej jezdni, nie mote sig rainic od szerokoéci projektowane] o wigcej nid + 5 em.

Rzgdne wysokoiciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m na osi podhuine] | krawedziach, powinny by¢ zgodne 7 dok pr z tolerancjy £ 1 am, przy czym co najmniej 953% wykonanych pomiardw nie moie
¢ preedziaty dchyler.
e osi w planie, 100 m, e powinno rdénic sig od dokumentacii projektowe] o + 5 cm.
Zigcza podiuine i p d izualnie, powinny byt réwne | zwi w linii prostej, ro Tub do osi drogi. 'warstwy powinny byt w jednym poziomie.

Wyglad zmh-mvmmwv spfawdtonkuuajnh powinien hti!dnamdrw.bum deformacji, plam | wykruszed.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine rasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr k ) wy ] warstwy 2 betonu (AQ).

8, ODBIOR ROBOT

‘Ogolne zasady odbioru robét podano w OST b-mmm th [1] pkt 8.

Roboty wznaje sig za wyk zgodniez P sTi Nadzory, jedeli ie pomiary | badania 7 zachowaniem tolerancji wedlug pitu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine d P y $
Ogéine ustaleni tatnotci podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” [1] pkt 9.
9.2, Cena jednostkl uhmloqu
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Cena wyk ia 1 m’ warstwy 2 betonu

E prace pon i roboty pr

- oznakowanie robot,
oczyszczenie i skropienie podioza,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

= opracowanie recepty laboratoryjnej,

= préby tech icznej i odcinka pr

= betonu ijel

- pnmamw-m lepiszczem lub pokrycie tasmq

na miejsce

2 betonu

q krawedzi i oboych |

= obcigcie kr:wgdzi i posmarowanie lepiszczem,

= pomiarow | badan w specyfikacji technicznej,
udwmleme sprzgtu.
9.3. Sposob rozliczenia robot
Cena wykonania robot okreslonych nlnlehn OS'I' obejmuje
- roboty tymczasowe, ktore sg robot ale nie s p Y i po wyk i robat
- prace towarzyszace, kwrethqdnerhwvmmhm ych, do robat ch, jak geod: Tobét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdine specyfikacje techniczne (OST)
1 D-M-00.00.00 Wymagania ogéine
10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN badaniami w ninfejszej ST)
L PN-EN 19621 Metody badania ki, egia | alkaliw w comencie
3 PHEN 4592 Wapio budowlane - Crgit 2; Metody badan
4 PNENS323 Raddarsa posistawowych wheicimoscl kiunryw ~ Procedurs
5. PNEN9ERD Badania geon ¥ = i
6 PNEN3333 yeany kruszyw - O wikatnita plaskolcl
T PNEN 9334 Qe 8 srtatiu saren - Wkafnik ksstaltu
B PNENTIRS Badania lrunzyw aaveartode) tiaren © powierzchriach powstatyth w wyriku prrekruszenia Jub
tarnanis krissryw grbych
PNENGIIE Cresé 6 Ocen
PN-EN 9135
1n PN-EN 93310 Badania geometryc rimch whaichwolci krunayw ~ Crgié 10: Ocena sawartode] droboych cagstek —
powietrza)
iz PNEN 10872 i furycrmych - Metady Z
13 PN-EN 10973 ch hi firycrmych YW~ | jamistodci
14 PNEN10974 1 firycamych Kruseyw - Creie &: pustych prrestrreni suchego,
15 PNENI09ZS firycampch bvmzyw - Crgsd 5  prIes sustenie w uATarce T wentylach
1B PNEN1097-6 fizycamych kriszyw ~Creid & Qanacranie gestoici risren | nasighliwodct
17. PN-EN 10877 frwcanych i krusryw - Crest 7: Os
18, PN-EN 10978 firyermych yw - Coaié 8: Orraccanie polerowalnokei kamienia

19 PN-EN 13671
A0 PN-EN 13673

brusryw na Caglé
mmw.*m.mmmmnmw—w 3: Badanie barsitowe] rgosreil sloneczne) metody

Eotawania
Astaity | produkty astaltows - Ornacranie penetrach ight

n PN-EN 1426
2 PN-EN 1427 Asfaity | produkty - migknienia - Metod | Kuda
il PN-EN 1428 v awarioki wody w emulsjach astaliveych - Metods destylar azeotiopowe
2 PREN 1429 Aatalty i podcras magarynowania metody pazastalotcl na sicle
2 PHEN 17481 Analiza chemic:
% PNEN 17434 " Credd 4: O .- ok alr driatanie wody
2. PH-EN 12551 Astalty i produkty - ia dia astalicw drogowych
m PHEN 12592 atalty | produkty astaltows
2% PNEN 12593 Astalty | produkty astaltowe - Omaczanie temperatury lamiliwoici Fraassa
a0, PN-EN 126061 Astaity | produkty asfaltows - Cmaczanie rawas lodcl parafiny - Czeid 1: Metoda destylacyina
31 PNEN126011 Astutty | produkty astattows adpormold na I | powletrza - Cegid 1: Metoda RTFOT
Iw. Crgic 3: Metods AFT
PN-EN 12607-3
32 PHEN 126976 Mieszanki mineraino-asfaliome — Metody badar micszanek mineralno-asfaltowych na goraco — Crgié 6 Qrnacranie pioicl abjgtosciowe] metodq
ydrostatycrng
3 PNEN126978 Lahiows el wolnej prrestrzeni
. PH-EN 1265711 ol ainer Caghd 11:
asfaltem
3. PNEN1Z6S7-12 sstatcrme v g Cresé 12: Okr .
am PN-EN1269713 artatiowe ok Crgté 13: Pormiar temperatury
37, PN-EN 12697-18 astaltows v Creid 18
3 PNEN 1269722 g k mineraino G 22
39, PN-EN 1260727 Mieszanki minevalno-asfalicee - Metody badan mieszanek mineralno-asfaitowych na gorgio - uﬂl‘rw-mnm
40 PH-EN 1269736 Slancanl it — Mty B e e il talbomcs e g — Crple
4L PNEN12846 faity
42 PNENI2RAT Aatalty | lephsiea asfattows.
43 PN-EN 12850 Asfalty i lepisreza asfaltomse - Ornaczanie wartotos pH emuls astaltowych
“ PH-EN 13043 Krusavwa utrwalen drogach, lotniskach i inmych powerachniach prstmaciomych do
ruchy
a5, PH-EN 13074 Asfally | lepnzia slaltowe — Orfuciaoe lepaaity © ermuis avialiowych preer odparowanie
46 PNEN130751 Asfalty | lepisscza astaiowe — Bedanie rarpady — Cagi¢ 1 Qnaczanie indeksy rozpadu emulsh metods ¢
mineralnym
a7 PN-EN 13108-1 Miesranki mineraino-asfaltowe 1 altowry
45 PNEN13108-20 Mieszanki mineraino-asfaltowe - Wymagania - (zest 20: iadanie typu
29, PNEN13ITSL do niestanek Cogic 1: Batanie metods Plericienia | Kull
S0, PNEN1317D do mieszanek biturmicanych - C2gié 2: Licha
5L PNEN13308 Astaity | lepisicea astaltowe —Or
52 PRNENI1IIR asdalton
51 PNEN13SST Asaity | k P ek
4, PH-EN 13588 fahowe ez lopistczy
55 PNEN 13589 Astalry [ | staltow aitaltow - Metoda
56 PN-EN 13614 Aslalty | lephrcza asfaltows
5. PN-EN 13703 v | b i deformacyl
58 PN-EN 13808 Astalty v absf
5. PN-EN 14023 y = astaltd
& PN-EN 141881 alew ra GOrACo
61 PREN 141882 w-mtm-u&zwpmmm
62 PN-EN 22592 v rapliony | palenta — Pomiar metody otwartego tygls Cevelands
61 PM-EN 150 2592 <t rtia Clevelanda
10.3. Wymagania techiczne
64, WI-1 Krustywa 2010, Kruszywa o mieszanek minersino- i drogach krajowych - Zarrgdrenie rv 102 Generainegn Dyvektons Drig Krajowych | Autostrad + doia 14 lstopada 2010
65. wWr2 faltowe 2010, drogach krajowych 102 &g Krajowych | Autostrad 1 dnia 19 fistopaa 2011 1.
66. WT-3 Emulsie astaltowe 2008, sjo deogach
10.4. Inne dokumenty
67. Tramporti Motskie) 1 dnia 2 marca 1999 . wspr ich e 43, pos. 430)
68. Katalog Generaisa ~ Instylust Baduary Drig | Mastiow, Warizawa 1997
SPECYFIKACIA TECHNICZNA
D -05.03.056
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA WIAZACA/WYROWNAWCZA
1. WSTEP
1.1 Przedmiot S§T
Pr i h fikacji technicznej (SST) sg d ¥ ia | odbioru robot h 2 wyk iem warstwy wigiacej z betonu asf: h 2 4 drogi gminnej.
1.2. Zakres stosowania SST
¢ h (55T}jest jako dak yi y przy Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pktLL
1.3. Zakres robét objetych SST
Tawarte w dotyczq zasad p robét 4: i odbiorem warstwy wigtacej zmﬂwumﬂuml[ﬂ]lmz faltowe 2010 [65]2
dostarczanej od prod sf; dia potrzeb budowy, Jestpi kontrolg {ZKP) 2gadnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.
W’arstwgwlqubﬂonumnwmnlwwonwﬂdlldrﬁlkltugwﬂmdmndmldum(ulnmhhtqmﬂmchumwmhl 14.8). ! ki betonu 20 O Wy D podano w tablicy 1.
Tablica 1. Stosowane mieszanki
Kategoria
i v
peg Mieszanki o wymiarze D, mm
KR 1-2 ACLIW ¥, ACI6W

U podziat ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.
% Dopuszcza sie AC11 do warstwy wyréwnaweze) do kategoril ruchu KR1+KR6 prry speinieniu wymagan jak w tablicach 16,17, 18, 19, 20 WT-2 2010 [65] w zaleinosd od KR.
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1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia - konstrukcja skladajgca sig 2 jedne] lub kilku tuigcych do i ia | rozkiadania obcigien od ruchu pojazdéw na podiois.

1.4.2. Warstwa wigiaca — warstwa nwmmmmmmmammn

1.4.3. Warstwa —wnrstwao i ci, ulotona na w cel fill do ulgienia kolejnej warstwy.

1.4.4. Mi ka mi I ka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

1.4.5. Wymiar ki mineraing- ] sk e wagledu na najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 11, 16, 22

1.4.6. Beton = iner 'w ktorej kruszywo o wziamnieniu cigglym lub nieciaglym tworzy strukturg wzajemnie kiinujacy sie-

1.4.7. Uziarnienie - skiad riarnowy, krusrywa, wyrazony w procentach masy Ziaren przechodzacych przez okredlony restaw sit.

1.4.8. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyraione w osiach obliczeniowych (100 kN) wg . Katalogu typowych & k i p i GDDP-1BDIM [68).

1.4.9. Wymiar kruszywa - wielkoic ziaren kruszywa, okredlona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.4.10. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.11. Kruszywo drobne - kruszywo 2 riaren o wymiarze: D < 2 mm, ktdrego wigksza czgéc pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.12. Pyl - kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

1.4.15. Wypetniacz ~ kruszywo, hﬁrqnmgmaug&émechoﬁlpmslmnn&!mm, {Wypelniacz mieszany - kruszywo, kidre skiada sig 2 i ku wapnia, Wypemiacz dodany —

1.4.14 Kalimm emulsja asfaltowa - emulsja, w ktorej mu&ltor nadaje dodawe fadunki czgstkam zdyspergowanego asfaltu.
1.4.15. s32godne 7 e polskimi i i 2 definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
!,I.IG. Symbﬂie i skraty dodatkowe

- beton asfaltowy do warstwy wigiace] | wyrdwnawcze|

PMB - polimeroasfalt,

o - gormy wymiar sita (przy )

d - dolny wymiar sita lmmmummmmml.

€ kilinnm emulsn asfaltowa,

NPO nie {ang. No i m:mttmhmuum

TBR -ﬁoumhruwm (ang. To Be Reported; pr mote ' je, jednak nie jest do tego zobowigrany),
15, Szczegdlowe wvmln!lh dotyezace robét
S2c robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1 53¢ dotyczace
Szczego dotyczace Ich kiwania | podano w $ST D-00.00.00 . Wymagania ogdine” [1] pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalegy stosowac asfalty drogowe wg PN-EN 12591 |27] lub polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprécz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 moina stosowac inne lepiszcza nienormowe
wedlug aprobat technicanych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigigoe] i j z betonu
Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1-KR2 ACIIW, ACIEW 50/70
KR3—KRA ACIEWACIZW 35/50, 50/70, wielorodiajowy 35/50; BMB25/55-60
S
b b 2 35756 wieloradajowy 3550 HRAR LA
Asfalty drogowe powinny speinia wymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfaity powinny speiniac wymagania podane w tablicy 4.
Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12591 [27]
Metoda Rodzaj asfaltu
Lp. ‘Wiadciwoécl badania 35/50 50/70
1 2 3 4 5
WEASCIWOSCI OBLIGATORYINE
1 Penetracja w 25°C o,1mm PN-EN 1426 [21) 35+50 50:70
2 Temperatura migknienia e PN-EN 1427 [22] 50:58 46+54
3 Temperatura zaplonu,
nie mniej nif C PN-EN 22592 [62] 240 230
4 Zawartost skk ych,
nie mniej nid % m/m PN-EN 12592 [28] 99 29
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost),
nie wigcej niz % m/m PN-EN 12607-1 [31] 05 05
6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniej nid
% PN-EN 1426 [21] 53 50
7 Temperatura migknienia po starzeniu, nie mniej niz
PN-EN 1427 [22] 52 a8
qucmoSu SPECIALNE KRAJIOWE
8 Zawartodc parafiny,
nie wigcej nid % PN-EN 12606-1 [30] 2,2 2,2
9 Warost temp. migknienia po starzeniu, nie wigcej ni
PN-EN 1427 [22] 8 9
10 Temperatura tamliwosci Fraassa, nie wigce| niz
PN-EN 12593 [29] -5 -8
Skiadowanie asfaltu drogowego powinno sig odbywat w Y e asfaltu i w system poéredni {bez ki ktu asfaltu z g Iblornik roboczy otaczarki powinien byt
ie, posiadac y system gr ¥z cjq + 5°C oraz uktad cyriulaci asfaltu.
Polimeroasfalt byé w w system gr y posredni z P € 2 dokk écig + 5°C. Zaleca sig lie zbiomika w dio. Zaleca sig b drednie 2uiycie
i po Naleiy unikaé rozgrrewania i [ w okresie jego oraz unikaé egt ia réinego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyklym.
2.3. Kruszywo
Do warstwy wigqcej i 2 betonu nalezy ¢ kruszywo wedhug PN-EN 13043 [44] i WT-1 2010 [64), ob ywo grube , kruszywo drobne i wypeiniacz. Kruszywa powinny speiniac wymagania podane w
WT-1 Kruszywa 2010 - tablica 8, 9, 10, 11,
sthﬂamhmmpmmnsnodmwmnhm zajgcych je przed i zkr © innym lub Podiote musi by€ réwne, dz i
i powinno sig odb w silosach hw dzenia do aeraci.
2.4. Srodek adhezyjny
W celu poprawy p b lepiszcza ego | kruszywa, i ¢ (adh lepiszcra do ¥ i faltowe] na dzialanie wody, nalely dobrac i zastosowad
érodek adhy tak aby dla konk i pary tepiszcae wartasé preyc mm-znussr-n.me\mczwwmmmmjm
klad ie $rodka adhezyj jest tylko w prod
2 5. Materialy do uszczelnienia polgczen | krawedzi
polgczen (tj. 2igczy podi i poprzacznych 2 tego samego materiatu wykonywanego w réinym czasie oraz spoin h pot: ia roznych i lub ie warstwy asfaltowej 2 i
nbcvmi w nlwluzd'ml lub jq ograniczajacymi, naleiy stosowac:
€) ter zne, jak tasmy pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,
d) mulsnnfﬂnmawudm PN-EN 13&3[5!1 fub inne lepiszcza wediug norm lub aprobat technicznych
Grubost ¥ powinna wynosic:

- nie mniej ni¢ JDmmmv‘mbuideMmmneidDZEm

- nie mniej niz ﬁmmpnvm&bﬁdmmwteﬂmdmmmﬂ S am,

Sk 2nych jest tylko w w warunkach Slonych w chni
noumelmi.mml mmmnmnarmnruu 12591 [27], asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [53] .metodq na gorgco”™. Dopuszaza sig inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.
26. do 1l warstw

Do 2tgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigigca z warstwg $ ) nabedy emulsie lub ulsje wediug PN-EN 13808 [58) | WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1
tablica 2 i tablica 3 [66).

Emulsjg 3 moina Cw ch transportowych lub w stac i i ch2 iem od dna. Nie nalely nalewad emulsji do A il 2anieczys; fatami i

3. SPRIET

3.1 ia de sprzgtu

Szczegdlowe wymagania dotyczqce spragtu podano w SST D-00,00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykony robdt w od potrzeb, ien wykazac sig motliwodciy ze sprzgtu ego do przyjgte] metody robat, jak:
- wytwornia (amarmn lub ciggtym, 2 komputerowym ster produkeji, do
- ukfadar 4 warstwy,

- skrapiarka,

- walce stalowe gladkie,

= walce ogumione

- szczotki iflub inne i

- hod: d 1 przykryciem lub termosami,

- sprzgt drobny,

4. TRANSPORT
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i transportu podano w SST D-00.00,00 .Wymagania ogdine” (1] pkt 4.
4.2, Transport materialow

Asfalt | polimeroasfalt nalely w h kolejowych lub [ i w jace poirednie ogr W ZaWOry sp

Kruszywa moina przewozic srodkami w kach zabezpis je przed I i 2 inmymi tami i

Wypefniacz nalely przewaiié w sposéb chroniqcy go prud zbryleniem | w Iuzem byt pr w h ch przy do p materialéw sypkich, umotliwiajacych
rozladunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moie byc transportowana w h h i innych opakowaniach pod , te nie bedy pod wply emulsfi | nie bedy powodowaly jej razpadu. Cysterny powinny by
wyposaione w przegrody. mwmmzmmmmmm;mimum hodzic wodoru | groiba wybuchu przy dsfach o pH < 4).

Mieszankeg mlnu-lnm-sf-hm nmv dowozié na budowe poj w zaled i od poﬁenu mbm. Podun h-mpurm | postoju nned whudowaniem mieszanka powinna by¢ przed ]

powietrza (przez preykrycie, ub ogr itp.). Warunki i czas transpor zymanie w pojemnikéw uzywanych

do transportu mieszanki powinny byc czyste, adozwiharh!vdl powierzchni motna utywat tylko srodki dh I i i

5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Szczegotowe zasady wykonania robot
Szczegdlowe zmmmm robét podano w 55T D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Proj ki mineral i
Przed pr do robot i Nadzoru do akceptacii projekt skiadu mieszanki mineralno-asfaitowej (AC11W, ACI6W, AC22W).
i ki mi oraz mini é¢ lepiszcza podane sy w tablicach 5.
Jedeli kruszywa g i to nalety preyiat proporcje kruszywa famanego do nielamanego co najmnie] 50/50.
Wymagane wiaéciwas: I | podane sq w tablicach 6, 7, 8.
Tablica 5. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartodc lepiszcza do betonu do warstwy wigzacej i |, dla ruchu KR1+KR6 [65]
Przesiew, (% (m/mi]
Wiasciwosc ACTIW ACIEW At ACZIW
KR1-KR2 KR1-KR2 R sk
Wymiar sita #, [mm] od do od do od ™ ad do
3.5 - - - - - 00 -
24 = - 100 = 100 = 80 00
16 100 - 90 100 %0 Ry =3 80
152 90 100 65 80 R %0 - -
8 60 a5 - - 85 85 45 w0
2 30 55 55 25 50 e 45
0,125 6 24 5 15 4 » 4 =
0,063 30 80 30 8,0 40 G0 40 160
Zawartosc lepiszcza, minimum ™ Basts Bumis Remigh [ .
" Minimalna zawartoéé lepiszcza jest przy gestosei mi ki mineralnej 2,650 Mg/m’”. Jeteli ma inng gestost (pd), to do
2,650
mmmmmmmwmmummpmmﬂwu a wedlug réwnania: a s
P4
Tablica 6. Wy Sciwosci mi do warstwy i o i, dla ruchu KR1 + KR2 [65]
Warunki zaggszczania wi
Wiasciwosé PN-EN Metoda | warunki badania ACLIW ACIEW
13108-20 [48]
Zawartost wolnych C.1.2,ubijanie, 2x50 Ve 2a Vom0
preestrzeni uderzen et 2_6:7{33" Vemso Vomes
Wolne przestrzenie C.1.2 ubijanie, x50 VFBainss VFBomso
wypehione lepiszczem uderzen s I:ﬁT{M VFBosm VFBoom
Zawartosc wolnych
prrestrzen] w mlemance: | CiPAbie 250 PN-EN 12697-8 [33], VMA e e VMAwnie
: uderzen
mineralnej p.5
Odpomaié na diistnie | CLiublanie,  2as | TEN ul 697-12 351, ”"m’d"""l'““‘f warc
wody uderzen ed w5 TSRy ITSRa
Ujednalicong procedurgbadania odpornodci na driatanie wody podano w WT-2 2010 [85].
5.3.
Méesnnkq mimmmmmmmwwmmmml i mi sk oraz Y gotowe] i)

rkach, w wm takie wstepne, powinno byé x-u'tnr_n'ammnenundne 7 recepty robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru temperatury powinny byC okresowo
P Kiuszywa o roznym uziatnieniu lub nalezy dod

Lepiszcze i ch z ukladem ter fadanej Vi dnoscig £ 5°C. lepiszcza w Y
(roboczym) nie moie nutm:né m'c dl- asfaltu drw SDﬂO i polimeroasfaltu drogowego PMB25/55-60 oraz 190°C dla lsfﬁludrwlsm
Kruszywo powinno by¢ wy tak, aby uzvshhtnmwmrqwhﬁdm i ki mineral ‘nhmmnmw:wrmanwwman’cw m,wtneihmper-turv
mieszanki mineralno-asfaltowe] podnnej w tablicy 9. W tej tablicy najnizsz pe dotyezy il itowe] i mmiabn d i, a najwyd 3 dotyczy ] po
wytworzeniu w wytworni.
Tablica 9. visza | najniisza temperatura AC [65]
Lepiacze asfaltowe Temperatura mieszanki ["C]

Asfalt 35/50 od 155 do 195

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Wielorodzajowy 35/50 od 155 do 195

Wielorodzajowy 50/70 od 140 do 180

PMB 25/55-60 od 140 do 180
Sposéh | czas | i mi j powinny i ne i ywa b ¥
Dopuszcza sig dostawy k miner sfa ch z kilku orni, pod dy ia migdzry sobg prey ci i k (muin.: typ, rodzaj & z braku réénic w
ich wiasciwoiciach.
S5.4. Przygotowanie podioia
Podiote (podbudowa lub stara warstwa écieralna) pod warstwe wigiaca lub wy z betonu g0 powinno byé na calej powierzchni:

- ustzbilirowane i nodne,
- czyste, bez ranieczyszczenia lub pozostalodc luinego krustywa,
- wyprofilowane, rowne i bez kolein,

- suche,

ymagana rownos¢ podiuina jest w YCTACY jakim powinny odp: drogi publi [67]. W wypadku podioia : warstwy starej nawierzchni nie powinny p ¢ wartosci
podanych w tablicy 10,
Tablica 10. Maksymaine nierdwnosd podioia 7 warstwy ] 2ehni pod warstwy asfal (pomiar tatg 4 g lub 16 ing metody)
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" Maksymalna nieréwnosé podioia pod warstwe
Klasa Element nawderzchni
= wigigcy [mm]
ZLD Pasy ruchu 12
Jezeli nieréwnodci 53 wieksze nii d to nalety wyrownaé podioie.
Rzedne wysokosciowe podioia oraz urzadzen uwtuomnvd\ wmwiemnm Nhgwmhahtvd\ﬂhﬂnnvhvéuoduz 4. Z podio: byé odplyw wody.
Nieréwnosci podioia (w tym i | warstwy & j) nalezy ub wykonanie warstwy -whmmi.
Wykonane w podioiu faty z materiatu o mniejszej sztywnosci (np. faty z asfaltu hmnwb&mme asfaltowym) mlm usungt, @ powstale w ten spasob ubytki wypelnié o 5 itonych do riatu p g0 (np. wypelnié
betonem asfaltowym).
W celu potgczenia migday t:d\nelnaamml nawierzchni pmdu\ﬁpoﬁbnmnmwtwmwmud j chropowata.
Sterokie szczeliny w podioiu nalety wypelnic odpowied np. i wediug PN-EN 14188-1 [EO] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi mmahmamlu norm lub lnroha! technicznych.
Na podiotu wykazujacym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan zaleca sie y np. j, warstwy SAMI lub z geasyntetykow wediug norm lub
aprobat technicznych.
B B R
ot b psiapitneih i pronbin emi-solowiggaine ' : oot e ki b ol stodnosc whrsciwoic vy fmieszanki=recepta- Wiy
ha-naledy zaprogy ke 2godnie 1 recepi roboEze i w-ey Bo-bodat-naledy pohrac h sie-praey b
Sk sie & pracy-otacarki PR r2-wagh odling
i s silosietub H Drébll-de badad-nalalyv-nebierad 3o sleuvwi hod Soile s matad PN-EN-12697-27.139),
-pe Sig-pracy Y25 ¥ ¥ H 138}
HNa-podsiawie-uzyshanych-wynil yaie-a-wy deinka
Lk proliny
Praed g = ok e i 4 stalenk
Odeinak. .JI._-. )..'J. i \,l-’“ MNad: ; F44..:!"." g ey :.uu&'t -,_--.i-}:ﬂn " A.I-_-ndl Mlﬂ Na-odcink v fr ¥ L‘-Al-dud-
ot 4 SRS
ok it doresliconi robét e . odeinks
Preysiap # pe Pr ¥
5.7. Potgczenie migdzywarstwowe
Uzyskanie igane] trwalosc i Jjest ione od rape: ia migdry Tich w i ruchem.
Podioie powinno by¢ P Ma to na celu zwie U migdzy i konstr orar prred iem i wody migdzy
Skropienie lepiszczem podioia (np. podbud: ), przed w-mwv wigtqce] 2 betonu asfaltowego powinno byé wykenane w ilodci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze, 1. 0,3+ 0,5 kg/m’, przy caym:
- zaleca sie emulsje modyfik i
- ilodé emulsji naleiy dobrac : uwzglgdnieniem stanu podioia oraz ps ; josh ma wigkszg wolnych to naledy uiyé wigkszq lloéé lepis2cza do skropienia, ktére po ulozeniu warstwy fcieralnej
uszezelni ja.
Skrapianie podioia naledy wykonywac réwnomiernie stosujgc rampy do np. do lepistcry sig planie reczne lancg w gpnych (np. scieki uliczne) oraz przy urzqdzeniach usytuowanych
w nawierzchni lub j3 ograniczajgcych. W razie potrzeby ia te nalezy ¢ przed pﬂdhhmwl nmnummnmmmwnﬂu
w emulsji podiaie powinno byé skropione 0,5 h przed uk warstwy asfaltowe] w celu wody.
Quunmdmm»h rampq q na
5.8.
i | maina wh ¥ ﬂl podioiu zgodnie 7 zapisami w punktach 5.4 5.7,
T podiota pod rozktad warstwag nie note byé nitsza nit +5°C.
lenﬁpoﬂ P mm:-mmmmmmu_
& mineral falt nalely h atmasterycznych.
Tempefa\ura otoczenia w ciggu doby nie powinna byc nizsza w temperatury podanej w tablicy 11. Temperatura otoczenia mate byé niisza w wypadku g podiota. Nie sig
asfaltows] podczas silnego wiatru (V > 16 m/s).
W wypadk i sfaltowych 2 . i nalety okreslic wymagane warunki
Tablica 11. Minimalna temperatura ia na i 2m podczas wykony warstwy wigigcej lub wyr 1 betonu g
2 Minimalna temperatura otoczenia [*C]
Rodzaj robot przed preystapieniem do robt w czasie robot
Warstwa wigzaca o 45
Warstwa wyrdwnawcza o +5
Wiasdciwoéci wykonanej warstwy powinny speiniaé warunki podane w tablicy 12
Tablica 12. Wiasciwodcl warstwy AC
Projektowana gruboét warstwy Zawartosd wolnych przestrzeni w
Typ i wymiar mieszanki technologicznej [cm] Wskatnik zageszczenia warstwie
136 [etuivl]
ACLIW, KR1:+KR2 4,0+10,0 298 35:70
AC16W, KR1+KRZ 5,0+10,0 (4,0 em 298 35+70
na warstwie z kruszywa
lamanego)
AC16W, KR3+KR6 5,0 + 10,0 298 45:80
AC22W, KR3+KR6 7.0+ 10,0 298 45480
mineral powinna by Kiadarky kiad ego grubodci warstwy i ia niwelety zgodni proj W miejscach ni dopuszcza
sig wMowvwaMermm
Grubosc wyh j warstwy powinna by¢ spr 0 25 m, w co najmniej trzech {w osi i pray

warstwy).
Warstwy walowane powinny byt réwnomiernie zageszczone cigzkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalely stosowaé walce drogowe stalowe gladkie 1 malliwodcig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szzegdiowe zasady kontroli jakosci robot
Sz2czegblowe 2asady kontrolijakodci robét podano w SST D-00.00.00 .Wymagania ogdine” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystypieniem do robot
Przed iem do robot W
uzyska wyroby dane do obrotu i p h ia (np. stwi ie o iatu znakiem CE lub nakiem budowlanym B, certyfikat 2godnodci, deklaracjq 2godnoici, aprobate
hniczng, ew. badania ne prrez itp),
- ew. wykonaé wiasne badania iwosci do wy robét, 4 przez Nadzoru.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan W do
6.3, Badania w czasie robot
6.3.1. Uwagi ogdlne
Badania dzielg sie na:
- badania wyk {w ramach wha: ;
- badania kontrolne (w ramach naézom xhr.anbd.nn:y Inspektora Nadzoru).
6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wy ¥ 5q wykony priéx € lub jego cow calem ay jakosE materialow {rmi ‘ sfal hiich ow, lepiszcy i gw do lert itp.) oraz gotowej
warstwy warstwy tp.) spetniaja wymagania okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywat te badania podczas realizacji z iy i w zakresie. Wyniki nalezy zapisywat w protokolach. W razie stwierdzenia ien w do n ich preyczyny
nalety niezwlocznie usungt.

Wyniki badan W y nalezy I 3 Nadzoru na jego tadanie. Inspektor Nadzoru mote y to iu odbioru na badan W razie zastrzeien Inspektor Nadroru moke przeprowadzic badania
kontrolne wediug pktu 6.3.3.

Zakres badan Wykonawcy wigrany t wykonywaniem nawierzchni:
pomiar temperatury pnmml.
S pomiar temp ineral j podczas i i (wg PN-EN 12697-13 [36]),
- ocena wizualna mienauti mineralno-asfaltowej,
- wykaz llosci materialow lub grubasd wykonane] warstwy,
- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe],
- pomiar réwnosci warstwy asfaltowe] (wg pitu 6.4.2.5),
- pomiar parametréw geometrycznych poboczy,
- ocena wizualna jednorodnosci puwi:rn:hnl warstwy,

- ocena wizualna jakosc potaczen

6.3.3. Badania kontroine

Badania kontrolne s3 badaniam| Inspektora Nadzoru, ktdwch celem czy jakosé i ch (s ek mi iich Gw, lepiszczy | materiatow do ien itp.) oraz gotowe| warstwy

warstwy ! ia itp.) speiniajg dlone w ‘Wyniki tych badar s3 odbioru. probek | badan na miejscu budowy zajmuje sig Wy w obecnosci Nadzoru. Badania
odm-hﬁgrmmwmdv ;devkanawa 20stanie w porg powiadomicny o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich abecny.

Rodzaj badan k inych i mineral i wyk j 2 niej warstwy podano w tablicy 13.

Tablica 13. Rodzaj badan kontrolnych
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Lp. Rodzaj badar
1 Mieszanka mineraino-asfaltowa = *
11 Uziarnienie
12 Zawartoic lepisrcza
13 ¢! lepizcza
14 Gestost | zawartost wolnych przestrzeni prébki
2 Warstwa asfaltowa
21 Wskainik zageszczenia ©
22 Spadki poprzeczne
13 Rownosd
24 Gruboéf lub ilosé material
25 Zawartoic wolnych przestrzeni
26 Wiadciwosci przeciwposlizgowe
"do!uidajml\wlmum:mpmmmn?nwmmhdnamhurwmwhmlmavmbdmmm
drog w terenie
" w razie poerzabvsg_uwm kruszywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe
W wypadku uznania, e jeden 2 wynikéw badar kontrolnych nie jest mwuslhlymwdamminqﬂ odcinka budowy, Wykonawca ma prawo iadac przepr ia badar
Inspektor Nadzoru | Wykonawea decydujq wspaoinie o migjscach pobierania probek i i odcinka budowy. Jeteli odcinek do badari inych nie mode byt i

zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz mmiamaﬂlh budowy.

Do odbioru uwzgledniane s3 wyniki badan kontroinych | badan y L.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych przez Wyk ponosi

6.3.5. Badania arhhralnwt

Badania ar -] badan k ych, o do Irtﬂrvch istniejg i Adi ze strony Nadzoru lub (np. na badan).
Badania arbitrazowe wvmunmwmnsd\ munv Ktore nie badan

Koszty badan iowych wraz ze i kosztami ube i ponosi strona, na kiorej niekorzys< przemawia wynik hidnnh

6.4, Wiasciwosci warstwy | nawi i oraz dchylki

6.4.1. Mieszanka mineraino-asfaltowa

Wiasciwosci materialow naleiy oceniat na ie badan probek i mi przed omacza warstwy vl sig badania probek pobranych z
wykonanej warstwy asfaltowe].

6.4.2. Warstwa asfaltowa

6.4.2.1. Grubodé warstwy orat iloéd materiaiu

Gruboé wykonane] warstwy oznaczana wedhug PN-EN 12697-36 [40] oraz iloé¢ whud: (mmmmmmpmmumnmmwmu
W wypadku okreslania flosc materiatu na powierzchnig | érednie] wartosal grubosécl warstwy z reguly. nﬂezvomiqéupodm“mlvwduibumv Inspektor Nadzoru ma prawo sprawdzaé odcinki czeé Odcinek c2¢; ¥ zawierac co
najmnie] jedng dziennq dziatke roboczy. Do oddinka czeécioweg q2ujq te same jak do odcinka budowy.
Za grubosé warstwy lub warstw przyjmuje sig sredniq ar yezng pojedyncy fi grubosci warstwy na calym oddnku budowy lub odcinku agsciowym.
Tablica 14. Dopuszczalne odchylki grubosci warstwy oraz ilosci materiay na okreslonej powierzchs ni, (%]
Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC
A~ Srednia 2 wielu oznaczen grubosci oraz ilosci
1. ~duty odcinek budowy, powierzchnia wigksza niZ 6000 m* lub
- droga ograniczona krawginikami, powierzchnia wigksza ni2 1000 m’ jub
510
2. — maty odcinek budowy <15
B~ Pojedyncze oznaczenie grubosc <15
“ w wypadku budowy dy tzn. gdy icieraina jest ukladana 1 ‘wartoit 7 wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy
nawierzchni tuje warto$é 25%, a do il éci warstw etapu 1 + 15%
6.4.2.2. Wskainik zagesiczenia warstwy
Zageszczenie wykonane] warstwy, écig wolnych nie mote przekroczye wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 12. Dotyczy 1o katdego danej
Okreslenie mslnk: objetoiciowe] naledy wykonywac wedlug PN-EN 12991-6 321
6.4.23. v w
Zawartodé wolnych w , nie moie wy poza wartosd podane w tablicy 12.
6.4.2.4, Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni naleiy bada¢ nie rzadziej nii co 20 m arar w hukéw pe ¥
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentaciy projektows, z toleranciy + 0,5%.
6.4.2.5. Rownoié podiuina i poprzeczna
Do oceny rownosci podtuinej warstwy wigiqce] nawierzchni drog ty metode 1 wykorzy faty 4 i kfina lub metody rawnowainej udyciu taty i klina, mierzac wysokosc przeswitu w polowie diugosc
taty. Pomiar wykonuje sig nie rzadziej nit co 10 m. Mnnmrﬁwne&podmm okredlona w dzeniu ds warunkdw jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67].
Do oceny rownosci poprzeczne] warstwy wigzacej drog naledy metode faty 4 i i klina lub metody réwnowainej utydu MVI kfina. Pcmlar nalety wykonywac w kierunku
prostopadiym do osi jezdni, mmdvmmwmmnm m:mdﬂzjnﬂmmm Wymagana réwnosc jest w gdzeni Jjakim powinny drogi 671
6.4.2.6. cl warstwy
Sznrn&os:warstw mmanamrmn-immkjkdnummewmdmmmnqnmmtsun mmmmm mmlemmmmpmmmimlUmnaw podiuine] i krawedziach, powinny by¢ zgodne 2
dokumentacia projek Iy + 1.cm, przy czym co najmnie] 95% wyk nie mode
Uksztaltowani ’wphn\g, ' 00 .nhmm*dmmmum,nsm
lgcza i powinny w linii prostej, lub dle do osi drogi. egajace warstwy powinny byt w jednym poziomie.
Wyglad zewnetrzny warstwy, by ber spekan, ji, plam i

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Szczegolowe zasady obmiaru robét

Srczegdlowe 2asady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonane] warstwy z betonu asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT
Sicegdlowe zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 vamnl- ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wy 2godnie z pr Nadzory, jedeli wseystkie pomiary | badania r zachowaniem tolerancji wediug pktu 6 daly wyniki porytywne.
9. PDDSTAWJ\HATNDSG
%1 p y platnosci
g leni; fatnoéci podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ warstwy 2 betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- oczysrczenie i skropienie podioda,

- dostarczenie materialéw i sprzgtu,

= opracowanie recepty laboratoryjne],

- Y ie proby i odcinka p

- V! betonu Iiejuwuponmmkbumm
- Wsmarmvame lub pokrycie tasmg asfalts dzed oboych i

- ie mi ki betonu

- obdeue krmdil | posmarowanie lepiszcaem,

- 6w | badan w yfikacji i

- ndudqleub sprigtu.

9.3, Sposob rozliczenia robot tymezasowych i prac towarzyszgcych

Cena wykonania robot okredlonych nini!iszqsﬂob!jmuh

- roboty ty ktdre sq do ia rob6t ale nie 53 pr Y It i po wykonaniu robdt podstawowych,
= prace ktore 53 edne do ia robot do robot ych, jak g yin i itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE




10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (ST)

1 D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
10.2. Normy
(2 zawiera normy PN-EN 2wi 2 i materiakdw wy w 5T)
& PN-EN 19621 Metody badania ciorkém, w comencie
£ PN-ENA59-2 Wapno budowltane —Crei¢ 2: Mesody badan
4 PN-EN 932} Badania podstawoenych wissciwoe) krusoyw - Procedurs
s PNENS331 Badania yeanych . eqio — Metoda
& PHENSI3I Badania o pomacy wakainika plskaic!
A PNEN 9334 Creic 4: lertatiu Faren - Whiadnik kataftu
5 PH-EN9I35 v O toied siaren o ¥ b larmania hrustyw grutiych
e PN-EN 9336 Eadania v - Cawid 6 = d Wakainik
0. PH-EN 9339 S ~ Back
1. PHENS3I30 e - Caged 10: 0c - powbetria)
12 PNEN 109T-2 Badank i fieycanych krussyw — Metody i
13 PN-EN 10973 Badani. firyczmych knaryw jamistoii
1 PR-EN 10974 fiayemych lruszyw - Crgié &: O pustych praestrreni suchego,
15, PAEN 10975 Badania | fizycmye brusyw - Crgid S y perer visciy
16 PH-EN 10976 mmmnlw-m_nm“ﬂ#&wmmlw
17. PHEN 10877 | iryeamch krenryw — Crgid 7- preee]
18 PH-EN 10978 dania vy swokc] krusryw — Cresé 8: Cirna
19 PH-EN 13671 cieplowch i " v [
2 PHEN 13673 cieploychi na driatanie crynmkine stmosterycmych - Creid 3 Badanie bazaltows) rgorseh skonecme) metod potowank
2 PHEN 1426 salty | produkty ssfahowe - Otnacranie penetrac igh
2 PH-EN 1427 Asfalty | produkty asfaltows — Ommaczanie teoperatury migkrisnia - Metoda Plericie | Kuts
pe] PREN 1428 Astalty | lepisrera astall Metoda destylac areotropowej
2 PN-EN 1429 Astalty - sici
13 PNEN 17481
% PNLEN 17484 : -~ o miezanek wody
7 PN-EN 12591 Astalty | produkty sfalt wstaltdow drogoeych
-3 PR-EN 12592 Astalty | produkty Cxnaczan
29 PN-EN 12593 Astalty | produkty [ e
an PNEN 126061 Asfalty i produlty it 1: Metoda
3 PNEN 126071 Asfalty | produkty astaltow ¥ Heirm = Creit 12
. Cadd 3 Metada RFT
PN-EN 12607-3
n PN-EN 126976 Mieszanki mineraing astaltowe - Metody badar mieszanek mineralno astaltowych na goraco — Creid 6
s PN-EN 126578 Mhewranki minceaing axtaltowe - Metody badar maesanck mineralno astalt $orgen— Crghd B
M PH-EN 12697-11 Mmm Metady badad mieszanek mineraing-astaltowych s gorgco - C1gi¢ 11: Okredlenie powsgrania pomisdry kruszywem | astaitem
35 PN-EN 12697-12 Metody hadari nuesane gorgeo — Creit 12: Dhsedlanie wratiwosc ne worly
3 PNEN12697-13 Mumm»mwmmmmnw-munmm
7. PN-EN 1268718 Mieszanki minevaino astaltowe - Metody badan gorgeo — Cgit 18 Sphywarue lepiszcra
3 PN-EN 1269722 Mirszanks mineralne asfaltows - Metody badan imeszaneh minesaino goreco ~Caghd 22
», PHEN 12607-27 Mieczank minecaino asialtows - Metody badat iestatiek e abo-sulaltomych na xaco - C1e 17: Pobbecanie pchek
0 PN-EN12697-36 Mieszanks minecalno-astaliowe - Metody bacar nuessanex nunesaing-asfaltowych na gorgco - Cieic 36 2
a1 PN-EN 12846 nmu-umnum wvplye
a2 PN-EN 12847 v
43 PNEN 12850 fahiowe - 1okt pH ermudsh
4 PN-EN 13043 Kruseyis o mlessariek drogach, e
a3 PN-EN 13074 astaltowe e
6 PR-EN 130751 mwuwmm m-wm«mu s asfalicmeych, metods ¢ wypeSuorz em mines shmym
a1, PN-EN 131081 Gk 1 falts
8 PH-EN 1310820 taltawe ~ Creié 20: Badanie typus
49 PN-EN13179-1 Badania kruszy Caeié 1: Badanie metody Plericienia i Kufi
0. PN-EN 131792 Badania krusty to mieszanet g2
51 PN-EN 13398 stalty -
52 PN-EN 13399 Aatalty | Lo adporneici na
53 PN-EN 13587 Asfalty | lepisrcia asfultows lepisacry asta 4y
54 PN-EN 13528 Aatalty | lepisrcza ssfatowe metody
55 PNEN 13589 mtlvpmnnlﬂh-u Mcmmm Metods 7 duktylometrem
56 PRENTIEI - e ranurrenie w wodri
52 PNCEN 13703 Sahowe - T
58 PN-EN 13808 Actaty | lepiszcza astaltows Zasady specyfkach kationawych emuish sstaltwych
55, PH-EN 14023 Astalty | ieprszcra astaltowe — Zusady
0 PH-EN 14188-1 | zabewy - Crgid 1 rabre i goraco
L PN-EN 141882 Hycry | abesey - Craié 2 simn
82 PN-EN 22592 Prestwory naftowe — palenia — Pomiar metods tygla Clevelands
63, PN-EN 150 2592 Ormaczanis temperatury Taploni | palenia — Metoda Gtwartego tygla Cievelonds
10.3. Wymagania techniczne
; W1 Krunsaywa 2010, Kiussy e aner aloo h Irajowych - Zarzdzenie v 107 oy x P dma
16 kistopada 20101
65 WT-2 faltowe 2010. drogach krajosrych - 0 Autoatrad z dnia 19 istopada 2010 1
56 WI-3 2008, je astaltowe na
104 tnne dokumenty
69.  Romporzydzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej £ diia 2 marca 1999 . Jalkim porsaniry drogi publiczne | ich usytucwanie (0. U o 43, poz. 430)
70. k& ) podatiych atna o vt Dedeg | Mostons, Warszaws 1997
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.00.00
ROBOTY WYKONCZENIOWE
D -06.03.01
UMOCNIENIE POBOCZY KRUSIYWEM LAMANYM KAMIENNYM STABILIZOWANYM MECHANICGINIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
i i (ssT) s i adbioru robdt z pobocza kruszy
1.2. Zakres stosowania 55T
Szczegélowa specyfikacja techniczna (S5T) jest iafem iczym do yfikacji j ia | odbioru robot (5T} ] jako gowy | kontraktowy przy tlecaniu | realizacii robot na
drogach i ulicach.
1.3, Zakres robét objgtych SST
Ustalenia zawarte w ninie} i dotyczg zasad pr jia robot z iodb b pomocy Y {dawniej (3
Utwardzone pobocze moze byt na poboczu gr [§ ¥ W nim koryta), maie byt z iudMHnlﬂebudowmejdmﬁ(niewmmmtoml)
1.4, Okretlenia podstawowe
1.4.1. Pobocze ~ czeét korony drogl przeznaczona do postoju pojaz: i i i ruchu oraz do ruchu pieszych, suiaca do oparcia konstrukcji i
1.4.2. Utwardzone pobocze — czesé pobocza drogowego, posiadajgca w ciggu calego roku nosnosc wy jacq do przejecia reni ycznego od kol dow, d do ruchu na drodze (zal. 2, rys. 1 2).
1.4.3. Gruntowe pobocze - czgét pobocza drogowego, stanowigca obrzeie utwardzonego pobocza, do znakéw i dzeri iia ruchu.
144 U ie pobocza - proces na iU W Inej kruszywa o iu (proces ten nazy y byt dawniej
mechaniczng).
1.4.5. Pazostate leni 53 2g0dne 2. obowis lednimi polskimi jiz i w QST 0-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogbine wymagania duyeuu robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 15,

2. MATERIALY

2.1. Ogéine &

Ogodlne ;, Ich i podano w OST D-00,00.00 . Wymagania ogéine™ [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét

221 ¢ low 2

Materiaty do wykenania robét powinny byé zgodne 2 i Jub ST,
2.2.2. Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

prey wyk 1 pobocza sq: piasek, kruszywo famane | woda.
2.2.3. Piasek
w g w i ego pobocza warstwy jqce i innej, przy udyciu plasky, to ien on i iom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 13285:2004 [5].
2.2.4. Kruszywo
Do utwardzenia pobocza nalely stosowaé kruszywo famane o 0425 mm, PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 13285:2004 [5].
ywo powinno by¢ jed bez zanjeczyszczen oboych | bez domieszek ghiny. Zaleca sig ulyde ywa 0 jasne barwie. Z e ufycia wapieni | dolomitow.
2.2.5. Woda
Nalety i kaidg czysty wode 2 rzek, jezior, stawdw | innych zb o a2 wode i Nie nalety wody 2 iami, np. iq wodng,
przemystowymi, ymi itp.
2.2.6. Sktadowanie kruszyw
Okresowo skiad ywa powinny byé [ przed i zinnymi i i ami i. Podioze w miejs kruszyw powinno by¢ rowne, utwardzone | odwodnione.
3.SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace spragtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 .Wymagania ogdine” [1] pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania robat

Pray robét W od potrzeb, p wykazad sig ia 1e sprzetu do przyjetej metody robot, jak:
B mlmvhmcpnamedommnlammnﬂh’w mwimwmmadmuhmwndq i i powinny zapewnic i i 0 wi $ci optymalne], chyba de p kruszywa dostawg
- rﬁwnlarki -"-n do 2kladank 'lrnszwu,
- walce lub phytowe zageszczarki wibracyjne,
= przewaine zhiorniki na wode do rwiltania P w ia do i kontr wody,
koparki do wy koryta, w P utwardzania it it pobocza gr 1
Nlleh' korzystac ze spraetu, ktdry powinien byé swoimi i i do pracy w korycie, do ulaienia k ki pobocza.
Sprzet powinien WYT w # i ST, pr lub ¥ yi byt e Nadzoru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-00.00.00 . Wymagania ogoine” [1] pkt 4.
4.2 Tnn.qmn materialow
sypkie (kruszywa) moz ¢ ¥ transportu, w yeh je przed 2 innymi i 8!
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Spa;ﬂhwvinnlnurnbmpnmnnvhvclgﬂdnel ki iIsSTW braku jacych danych moina 2 ustale H w niniejszej fikacii oraz z inf finodimckiv
ci przy wykony robét a

1 roboty przygotowawcze,

2 wykonanie koryta,
3. ulolenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenie | whudowanie mieszanki),
4. roboty wykonazeniowe.

5.3. Roboty prrygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na L ji proj i, ST lub wskazan Intyniera:

- ustali¢ Iotallzaqq terenu robat,

- pr | pomiary g ine niezbedne d g0 w robét oraz danych yeh,

- usungé przeszkody, np. elementy drég, ew. slupld, zatrawienie itd.,
- ew. splanmnt pome istniejace,

budowy.
Zalmskwmmlmkﬂsﬂ D‘Ulmmlllwuhuienlubndnm do wykonania robot przygotowawczych oraz 2 ustalen SST D-02.00.00 [3] przy wystgpowaniu robét ziemnych,
5.4. Wykonanie koryta | przygotowanie podioia
Koryto wykonuje si¢ w przypadku utwardzania pobocza istniejacego gruntowego.

Koryta powinno byé prred rarpocze robdt awigzanych z I chni ego pobocza. ieje Y koryta jest motliwe wylgcznie za 1godg i w k h kach
atmosferycznych.
Koryto moina wykonywaé rgame gdy jego nie pozwala na maszyn. Roduj spreetu, a w szczegdlinode jego moc nalety dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone 54 roboty i do trudnodc jego odspojenia.
Grunt od: w crasie wy karyta powi bye wykorzystany 2godnie 2 STt w nasyp lub na odkiad w miejsce lub przez
Przed przystapieniem do profilowania dna koryta, podioie powinno byé oczy 2 kich zaniecryszczen. Pn i podiota nalety sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu fiwiaj kanie po pr proj
ragdnych podiota.
Zilmsiq,abvriqdnemrmuprz!dpwﬁla-inbmthommhndﬂSmMm'ﬂﬂnh&mmnqﬁnthlmymmmmlwmuhwﬂi!mporiomuvlpud’btu idzis do pr
podioie na glebokosd: preez dowieit dodatk dia gérnej strefy korpusu, w ilodd konis j do ych rzednych wy wych | zagescic
warstwe do uzyskania wskainika u(esmema 1,00.
Proﬂluwanie mui::u wykonaé recznie lu do ici koryta. Scigty grunt powinien byé w ch lub wnnw sposéb raakceptowany przez Inspektora,
podioia nalety do jego zageczania, kidre naledy od 1,00,
Wilgotnosé gfumu podiutl podczas zageszczania powinna by rowna wilgotnosd optymainei, z tolerancia od -20% do +10%.
Koryto po wypr powinno by w dobrym stanie.
Jeieli po i rubd( qzanych 2 p | zageszczeniem podioia nastapi prrerwa w robotach | W nie i d i, to on podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez roztatente folii lub w inny speséh zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli podiote uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania nawierzchni mozna ¢ dopiero po jego i i
5. 5 Wytwarzanie mieszanki kruszywa
0 scidle § uziarnieniui Y w mi k jgcych i koniecznost ia jeds 05ci, tylko w wyjq| yeh
praypadkach Inspektor moie dopuscic do wy przez frakcji na drodze. Miuul:lu po wpmdutmmu powinna by¢ od razu mspomwm na miejsce di ia w sposob iataj
rorsegregowaniu i wysychaniu,
5.6. Whude i
Mi k Y pﬂwhmnbyt‘ w warstwie o jednakowe] gruboid, przy pomocy lub spadkow | Zaleca sig, aby grubosé pojedynczo ukladane] warstwy nie
20 cm po ie budowy warstwy mote nastapic po odbiorze mme@lejwmmlmkamhM;ﬁ:maqux}a kruszywa, nalezy pried zageszczeniem wymienic kruszywo na
mizeﬂﬂ o odpowiednich wiasciwosciach,
Zagestczanie nalely rozpocgé nd do!n:} In'mndzi i pasami ymi sig, w kierunku gémej krawedzi. Nierownoid i zagiebieni W czasie 7ageg powinny byé wyro bieigco przez
e badi Hdomvmm---—‘ L 1. Zagesc naiedy cd i ika zage nie nii 1,0 wediug y Proctora, /|
wetﬂugPN-ml.Bﬂs(ﬁj Dozuenaeﬁ:nmnemmnwmmntap.wu plytowych) 'mwmnmmmonqom
podczas powinna 2 ja ¢ 2%. drmis [ vinien zostad przez i w gdy
kruszywa jest niisza od optymalne], mieszanka powinna byé rwiltona Io&mnodv i
Przy ywa na y wmmmmmr&kmqan;uwugmmdwhnwmﬂmhmmm Styk jezdni i utwardzonego pobocza powinien by réwny i szczelny.
5.7. uohmvwhhnenbm
Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne 2 dokumentaciy projektows i ST. Do robot wykonczeniowych naleig prace zd i robét d ych, takie jak:
- wyrownanie poziomu pobocza i gr pobocza z iem istniejacego gruntowego pobocza,
odtworzenie memnd czasowo usunigtych,
ia 7 i w czasie robét rosh i, np. zatrawienia,

- rubﬂw porzadkujgce otoczenie terenu robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét

Ogéine zasady kontroll jakoéci robét podano w OST  D-00.00.00 , Wymagania ogdine” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed pi i do robdt W
- uzyskal jqce wyroby do obrotu i p i chni y 2R deklaracje ew. badania & y przez d ow itp.),
= ew, wykonat wiasne badania wiasciwosci materialow h do wy ia robot, przez Inspek
- p ic cechy gotowych ow 2 tworzyw i pi v ych
¥ orar wyniki badad P do ak
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwoéc oraz zakres badan | pomiardw, ktére nalety wykonac w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwosc oraz zakres badan i jarow w czasie robat
NOSC OImL InTes acw pomvarae e

Lp. Wyszczegolnienie robot Czestotiiwoi badan Woartosc dopuszczaine

T i granic teren robdt < projetion L Wig piiu 5| dokumentach projektowe] |
2 Roboty praygotowawcze Lraz Wi pktu 5.3

3 Wykonanie koryta | przygotowanie podioia Bieigo We pidu 5.4

4 Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw, We pktu 5.5

5 izag ieszanki krusy Iw. Wg pktu 5.6

6 yh e robot wyl Ocena ciggla W pktu 5.7

6.4. Badania po zakoficzeniu robdt\,

Wykonane utwardzone pobocze powinno spelniac nastgpujjce wymagania:

- sterokosé utwardzonego pobocza mofe sig réinié od szerokoéci projektowanej nie wigcej niz +10 cm i -5 om,

nierownosci pobocza mierzone d-metrowq fata nie mogq przekraczac 10 mm,

- spadki poprzeczne pawinny by 2godne z LT A $0,5%,

- ratnice Sci 2 rzednymi proj ymi nie powlnny mmnt +1lcm, -2am,

- gruboéé utwardzonego pobocza nie mote sig réini¢ od grubosci projektowanejo 4+ 10%.

Zaleca sie badac grubo$é utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie rzadziej nit raz na 2000 m’, a pozostate cechy co 100 m wedhut osl drogl.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogéine rasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr kwadratowy} wykonanego utwardzonego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT
B.1. Ogdine rasady odbioru robat
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-00.00.00 anlﬂlolﬂne’[llpktl,

Robaty uznaje sig za wy zgodnie 1 dok fq proje q, STH a, jedeli parmiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot h i ulegajacych zakryciu podiegaj;

- wykonanie koryta | przygotowanie podioza.

Odbior tych robét ien by¢ zgodny 2 iami pktu 8.2 D-00.00.00 ogoine” [1] oraz nini 0sT,
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9. PODSTAWA PLATNOSCl

2.1. Ogdine latnosci

Ogdine ustalenia dotyezaee podstawy phatnosci podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wyk ia 1 m' d pobocza obejmuj
- prace iroboty pi
- oznakowanie robot,

- przygotowanie podioia,
- dostarczenie materiatow | sprzatu,

= scigcie pobocza, ew. i Rissa
- pr i i kruszywa ta
- vk pobocza wediug wymagan dok i ST i specyfikaci
= i badaf wymag; w sp ]
ndwlmenia sprzm

9.3, Sposdb rozliczenia robdt iprac
Cena wykonania robét okreslonych niniejszg OST obejmuje:
- roboty ty! ktdre 53 do wy! rabot ale nie s p i robot
- prace towarzyszace, ktore 53 bedne do wyk robot y do robét tymeczasowych, jak geodezyjne wytvclenn robot itd.
10. PRZEPISY TWIAZANE
10.1. Ogdine specyfikacje technicane (05T)

L D-M-00.00.00 ‘Wymagania ogdine

2 D-01.00.00 Robaty prrygotowawcze

3 D-02.00.00 Roboty ziemne
10.2. Nm

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do yeh | zwigzany yeh w i gowym (patrz: poz. 71 8)

5. PN-EN 13285:2004 i ki ffikacje (patrz: poz. 71 8)

6. PN-B-04481:1988 Grunt\rbudolvhm Mﬂ!mm

7. PN-B-11112:1996 tamane do dr ch (W okresie norma moie byé 2amiast poz. 415)

8. PN-B-11113:1996 v i ¥ ine do nawierzchni dmwd!. Piasek (W okresie przejiciowym norma moze byt stosowana zamiast poz. 41 5)
10.3. Inne dokumenty

9. Rozporzgdzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej 2 dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny ¢ drogi lich Dz. U. nr 43, poz. 430
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